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Declaracion de Garantia

Geokon, Inc. garantiza que sus productos estan libres de defectos en cuanto a materiales y mano de
obra, bajo uso normal y operacion por un periodo de 13 meses a partir de la fecha de compra. En caso
que la unidad no funcionara correctamente, debe regresarse a la fabrica para evaluacion, con flete pre
pagado. Después que Geokon la haya examinado, si se encuentra que la unidad esta defectuosa, sera
reparada o reemplazada sin cargo alguno. Sin embargo, la GARANTIA es NULA si la unidad muestra
evidencia de haber sido manipulada o muestra evidencia de que se dafié como resultado de excesiva
corrosion o corriente, calor, humedad o vibracién, especificacién inapropiada, aplicacion equivocada, mal
uso u otras condiciones operativas fuera del control de Geokon. No estan garantizados los componentes
que se desgasten o se dafien por mal uso. Esto incluye fusibles y baterias.

Geokon manufactura instrumentos cientificos cuyo uso inapropiado es potencialmente peligroso. Los
instrumentos deberan ser instalados y usados solamente por personal calificado. No se ofrecen otras
garantias aparte de las declaradas. No hay otras garantias, expresas o implicitas, incluyendo a manera
enunciativa pero no limitativa las garantias implicitas de comerciabilidad e idoneidad para un propésito
particular. Geokon, Inc. no es responsable por dafios o pérdidas ocasionadas a otros equipos, ya sean
directos, indirectos, incidentales, especiales o consecuenciales que el comprador pueda sufrir como
resultado de la instalacion o uso del producto. El Unico recurso del comprador por cualquier
incumplimiento de este convenio por parte de Geokon, Inc. o por cualquier violacion de cualquier garantia
por parte de Geokon, Inc. no excedera el precio de compra pagado por el comprador a Geokon, Inc. por
la unidad o unidades, o del equipo afectado directamente por dicha violacién. Bajo ninguna circunstancia

Geokon reembolsara al reclamante las pérdidas incurridas al retirar y/o reinstalar el equipo.

Se han tomado todas las precauciones en cuanto a exactitud en la preparacion de manuales y/o software,
sin embargo, Geokon, Inc. no asume responsabilidad alguna por omisiones o errores que puedan
aparecer ni asume responsabilidad alguna por dafios o pérdidas que resulten del uso de los productos de

acuerdo con la informacién contenida en el manual o software.
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1. TEORIA DE OPERACION

1.1 Teoria del Inclinbmetro

En el campo geotécnico los inclindmetros se usan principalmente para medir movimientos de tierra como
los que pudieran ocurrir en laderas inestables (derrumbes) o en al movimiento lateral de tierra alrededor de
una excavacion en progreso. También se usan para monitorear la estabilidad de terraplenes en el
monitoreo de la estabilidad paredes reforzadas con concreto en areas de suelo blando, la aplicacion y
desviacion de pilotes dirigidos o barrenos perforados y el asentamiento de rellenos de tierra, asentamiento
por debajo de tanques de almacenamiento.

En todas estas situaciones es normal instalar una A+

tuberia guia dentro de un barreno perforado en la (reference direction)
tierra, sellarlo dentro de una estructura de concreto o

enterrarla debajo de un terraplén o similar. La tuberia

guia tiene cuatro ranuras ortogonales (Figura 1.1-1)

disefiadas para adaptar las ruedas de la sonda de un B- B+
inclinbmetro portatil (Figura 1.1-2). Esta sonda,
suspendida en su extremo de un cable conectado a un
dispositivo de lectura, se usa para examinar la
inclinacion de la tuberia guia con respecto a la vertical
(u horizontal) y de esta manera detectar los cambios en
inclinacion provocados por movimientos de tierra. Figura 1.1-1 Tuberia guia

A-

La propia sonda contiene una masa oscilante que actGa por la fuerza de gravedad. La mayoria de los
inclinémetros usan un acelerémetro de equilibrio de fuerzas en el que una posicidn del sensor detecta la
posicion de la masa y proporciona una fuerza restauradora suficiente para regresar a la masa a su posicion
vertical nula. A mayor inclinacion de la vertical nula, mayor es la fuerza restauradora para que, en efecto,
se evite que se mueva la masa. La magnitud de la fuerza restauradora, traducida a una salida eléctrica y
desplegada en la consola de lectura, se convierte en una medida de inclinacién. Debido a que la fuerza
restauradora es proporcional al seno del angulo de inclinacion la salida también es proporcional en el
mismo respecto.

Para obtener un analisis completo de la tierra a lo largo de la tuberia guia de un inclinémetro instalado, es
necesario tomar una serie de mediciones de la inclinacion a lo largo de la tuberia. Tipicamente una sonda
de un inclindmetro tiene dos juegos de ruedas separadas por una distancia de 2 pies (sistema Inglés) o .5
metros (sistema Métrico). La medicion de la tuberia guia comenzaria bajando la sonda hasta el fondo de
la tuberia y tomar una lectura. Después se levantaria la sonda a intervalos de 2 pies (sistema Inglés) o .5
metros (sistema Meétrico) hasta que se llegue a la parte superior de la tuberia. Al conjunto de lecturas
generadas se le llama lecturas A+. Las marcas en el cable con un espaciado de 2 pies (sistema Inglés) o
0.5 metros (sistema Métrico) facilitan el proceso. A continuacion se retira la sonda de la tuberia, se gira
180°C, se vuelve a colocar en la tuberia y se baja al fondo del barreno y para obtener un segundo conjunto
de lecturas (el conjunto A-) al levantar la sonda al intervalo de lectura comentado con anterioridad.



Las sondas de los inclinbmetros usualmente
contienen dos acelerdmetros con sus ejes T~(Cable
orientados a 90° entre si. El eje A esté en linea con m ~—— . .
las ruedas (como se ilustra en la Figura 1.1-2) con A+ Cable Fitting

el eje B en direccion ortogonal. Por lo tanto, (;/ Wheel Assemblv

durante las mediciones, en lo que se obtienen las )
lecturas A+, A-, también se registran las lecturas A-

Sy
B+, B-. "/

L:\.EEEIEIOHIETE'I Housing
E/y Wheel Assembly

“x_ Bottom Cushion

Figura 1.1-2 Sonda del Inclinémetro

Durante la reduccién de datos estos dos conjuntos de lecturas (A+, A-y B+, B-) se combinan (restando un
conjunto de lecturas del otro) de tal manera que el efecto de cualquier compensacion cero del equilibrio de
fuerzas del acelerémetro se elimina. [Esta compensacion cero es la lectura obtenida de la sonda del
inclinébmetro cuando cuelga vertical. ldealmente la compensacion (o deflexidn) seria cero, pero
usualmente hay una compensacion cero que puede cambiar durante la vida de la sonda debido al
desplazamiento del transductor, desgaste y dafio de las ruedas 0 mas probablemente debido a una sacudida
del transductor ocasionado al caerse o que se pegue muy fuerte contra el fondo de la cubierta de un
inclinémetro instalado].

Las inspecciones posteriores de la tuberia guia, cuando se comparan con las mediciones originales,
revelaran los cambios de inclinacion de la tuberia y los lugares en los que se estan efectuando estos
cambios. Un anélisis del cambio de inclinacién se lleva a cabo mejor calculando la compensacion
horizontal de las ruedas superiores con relacion a las inferiores que ha producido la inclinacion © sobre el
intervalo de lectura (L) del estudio (usualmente las ruedas base de la sonda, 2 pies para sistemas Ingleses,
.5 metros para sistemas Métricos). En cada posicion del inclindmetro las dos lecturas tomadas en cada eje
(A+, A-y B+, B-) se restan dejando una medida de senf. Este valor se multiplica por el intervalo de
lectura (L) y el factor apropiado para producir la deflexion horizontal en unidades de ingenieria (pulgadas
para sistema inglés, centimetros o milimetros para métrico). En el Apéndice E hay una lista de las
férmulas de reduccion de datos. Ver la Figura 1.1-3.
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Figura 1.1-3 Descripcion de las mediciones del Inclinémetro



Cuando todas estas deflexiones incrementales horizontales se acumulan y trazan comenzando al fondo del
barreno, el resultado neto es producir un trazado para

el cambio en la deflexion horizontal entre el tiempo Cambio de Deflexion
de la medicion original y el tiempo de cualquier .
estudio posterior. Ver la Figura 1.1-4. De este r — 7

. 2 7 - , . Borehole Top
trazado de la deflexion es facil ver a qué profundidad

esta ocurriendo el movimiento y su magnitud.

Zone of Movement

Borehole Bottom

Figura 1.1-4 Trazado de Deflexion del Barreno

Se pueden usar otros métodos de analisis pero generalmente afiaden poca comprension global de la
situacion. Por ejemplo, usando un solo conjunto de datos, se puede crear un perfil del barreno. También,
se puede efectuar un trazado del cambio real en la lectura (inclinacién) en cada incremento de profundidad
de la medicion. Un trazado de esta naturaleza revela las profundidades a las cuales esta ocurriendo el
movimiento, aunque esta informacion se puede obtener del cambio en la curva de deflexién con poca
dificultad.

Otro andlisis es la Suma de Comprobacion (o Comprobacion del Instrumento) que se puede usar para
medir la calidad de los datos del analisis. La calidad de los datos se puede ver obstaculizada por cualquiera
o el total de lo siguiente:

¢ Saltar o duplicar una lectura.

€ No permitir tiempo suficiente para que el inclindmetro descanse antes de tomar una lectura.

& Mal funcionamiento de la sonda, cable o instrumento de lectura. Esto puede ser el resultado de un
golpe, humedad, bateria baja, aberturas o corto circuitos en el cable o sonda, etc.

¢ Falta de cuidado al posicionar las ruedas para que no estén en la misma parte de la cubierta de un
estudio al otro.

@ Posicionar las ruedas en la parte superior de la junta de la tuberia por lo que la lectura es inestable
0 simplemente errénea.

El analisis de Suma de Comprobacién se efectlia afiadiendo las lecturas A+, A-y las lecturas B+, B-.
Cuando se ha efectuado esto, la parte de la lectura debido a la inclinacion se elimina dejando solamente un
valor que es equivalente a dos veces la compensacion cero del transductor del inclinébmetro. Ver las
secciones 3.2.2.1. y 3.2.2.2. para mayor informacidn sobre el analisis de Suma de Comprobacion.



1.2 Consola de Lectura GK-603 para Inclinémetro

La Consola de Lectura GK-603 para Inclinémetro ha sido disefiada para facilitar la lectura de las sondas
del inclinémetro, (ambos tipos de sensores MEMS y de equilibrio de fuerzas) y para reduccion de datos en
entornos de campo. Encapsulada en una cubierta de aluminio templado con un panel frontal sellado y
controles a prueba de agua esta disefiada para soportar los rigores de operar al aire libre. La bateria interna
recargable puede operar la consola continuamente por aproximadamente 12 horas. Una bateria interna de
litio retiene los datos de configuracion y medicion en lo que esta apagada, o en caso que la bateria
recargable se descargue. Ver el Apéndice B para especificaciones completas.

f.é CENSOR () Model GK-603 }i'uﬂﬂ :_B\
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Figura 1.2-1 Panel Frontal de la GK-603

Descripcion de los botones de la Figura 1.2-1:

1) Conector Lemo de 6 pines para conectar la sonda del inclindémetro.

2) Conector Bendix de 10 pines para conectar la computadora, el interruptor remoto o la sonda digital.

3) Cargador 120/200 VCA o conexion externa de bateria.

4) Interruptor de Encendido/Apagado. La unidad se apaga autométicamente después de 5 minutos
(configurable por el usuario).

5) Boton para regresar al menu anterior o salir de la pantalla actual.

6) Botdn para seleccionar una opcion o avanzar a la siguiente pantalla.

7) Palanca de mando de cuatro modos para introducir informacion o seleccionar opciones

8) Versidn de software (se despliega al encender) (La ultima versién que incorpora las sondas tipo MEMS
es la 3.1).

9) Area visual LCD de 15 x 20 caracteres




1.2.1. Caracteristicas del Software de la GK-603

La GK-603 cuenta con un amplio repertorio de caracteristicas del software que ayudan a almacenar los
datos obtenidos durante las mediciones y también para analizar los datos resultantes.

Conduccién de Mediciones

Almacenamiento de informacion de las mediciones tal como el Nombre del Proyecto, Numero del barreno, Nombre del
Archivo, Fecha y Hora y el NUmero de la Sonda que ayudan a identificar el conjunto de datos.

Despliegue de lecturas grande y facil de leer mientras se esta en la Pantalla de Lecturas.

Despliegue de lecturas actuales y Sumas de Comprobacion mientras se toman las lecturas.

Soporte para intervalos fijos o variables de las lecturas.

Habilidad para posicionarse en cualquier nivel o conjunto de datos.

Habilidad para cargar la configuracion o informacion de datos de estudios anteriores.

Habilidad para usarse con acelerémetros de equilibrio de fuerzas o del tipo MEMS.

Hasta 255 niveles se pueden almacenar en cada configuracion o archivo de datos.

Los intervalos de lecturas se pueden configurar entre 0 y +9999-9 pies o0 metros.

La distribucion dindmica de la memoria permite que se puedan almacenar hasta 16 configuraciones y 96 archivos de datos
de diversos tamafios.

Reduccidén de Datos

Compara facilmente dos archivos de datos para el andlisis de deflexion.

Genera facilmente el perfil del barreno desde un solo conjunto de datos.

Imprime directamente a una impresora compatible una variedad de reportes y gréficas.

Con una impresora opcional accionada por baterias, se pueden generar reportes y graficos en el campo.
Los tipos de reportes incluyen cambio de digitos, deflexion y perfil.

Todos los gréficos se pueden ver en pantalla antes de imprimirlos.

Las escalas de las gréficas se ajustan automaticamente con una caracteristica de establecimiento de escalas, que pueden ser
configuradas por el usuario.

Mientras se ven las gréficos en la pantalla, se pueden ajustar las escalas a conveniencia.

La elevacidn se puede introducir como una referencia para la tuberia guia del estudio.

Se pueden hacer célculos desde abajo hacia arriba o desde arriba hacia debajo de un barreno.

Se puede efectuar la deflexion o perfil usando intervalos fijos o variables.

Se pueden guardar con archivos de datos las escalas de las gréficas, la elevacion y angulos de correccion.
Se pueden guardar los calculos para la deflexion o perfil en caso de mala alineacién de la tuberia guia.

Se puede configurar el calculo métrico como centimetros o milimetros.

Transferencia de Archivos

La configuracion y los archivos de datos se transfieren facilmente hacia/desde una computadora unida a una red para
reduccion de archivos o datos.

Los archivos se transfieren facilmente via modem a computadoras remotas.

El usuario puede configurar la velocidad de la comunicacidn en serie a 1200 o 9600 baudios.

Formato de archivos compatible directamente con el software de analisis, GTILT.

Gestién de Archivos

La configuracion y archivos de datos se pueden facilmente eliminar, copiar o cambiar de nombre.
Un complemento completo de comandos de gestion de archivos estan disponibles via RS-232.

Herramientas del Sistema

Los voltajes del sistema y el uso de memoria se verifican facilmente.

Las unidades de la consola son configurables por el usuario como inglesas 0 métricas.

Las unidades de despliegue y almacenamiento son configurables como 2.0 0 2.5senf.

Se pueden introducir cambios a cero para los ejes A y B para la sonda del inclinémetro.

La fecha y la hora se pueden cambiar facilmente

El usuario puede configurar el ajuste del contraste de la LCD en caso de condiciones dificiles de luz.
El usuario puede configurar el tiempo de apagado

El sistema monitorea continuamente su voltaje de la bateria y advierte cuando esta baja.

Se puede probar la memoria del sistema y se repara automaticamente en caso de problemas.



2. COMENZANDO

Esta seccion esta disefiada para el usuario que le gustaria tener las instrucciones basicas para obtener un
estudio completo de la tuberia guia de un inclindmetro. Estas instrucciones también aparecen en una
forma abreviada dentro de la tapa de la GK-603. La siguiente tabla se refiere a las secciones del manual
que contienen informacion adicional sobre cada uno de estos pasos.

Paso Seccién del Manual Pagina Titulo

1 3. 10 Opciones de la Consola

2 3.1. 11 Toma de Lecturas

3 3.1.1. 11 Pantalla de Lecturas

4 3.1.1.1 11 Nombre del Proyecto

5 3.1.1.2. 12 Numero de barreno

6 3.1.1.3. 12 Numero de Sonda

7 3.1.1.4. 12 Nivel de Inicio

8 3.1.1.5. 13 Tipo de Intervalo

9 3.1.1.6. 13 Intervalo de Lecturas

10 3.1.1.7. 13 Guardar Configuracion
3.1.2. Cargar Configuracion

11 3.1.1.8. 14 Pantalla de Lecturas

12 3.1.5. 17 Guardar Archivo de datos

13 3.1.5. 17 Guardar Archivo de datos

14 3.1.5. 17 Guardar Archivo de datos

15 3.2. 17 Reduccién de Datos

Tabla 2-1 Comenzando - Manual de Referencias
1. Encienda la consola. La pantalla inicial se desplegara seguido por el MENU PRINCIPAL GK-603.
2. Oprima <SELECT> con la opcién 1 seleccionada (Toma de Lecturas).

3. El menG de Toma de Lecturas aparecera. Oprima <SELECT> con la opcién 1 seleccionada
(Pantalla de Lecturas). Se le haran varias preguntas con respecto al estudio que se va a llevar a cabo.

4. Primero, aparecera la pantalla para introducir el Nombre del Proyecto. Seleccione los caracteres con
4 ¥ Muevael cursor con ¢ » . Oprima <STORE> cuando termine.

5. Aparecera la pantalla de NOmero de barreno. Usando « ¥ y ¢ » introduzca el ndmero
apropiado de barreno. Oprima <STORE> cuando termine.

6. Aparecera la pantalla de Nimero de Sonda. Usando « ¥ y ¢ » introduzca el nimero de serie de
la sonda. Oprima <STORE> cuando termine.



10.

11.

12.

13.

14.

15.

Aparecerd la pantalla de Nivel de Inicio. Introduzca la profundidad del barreno. Este es el nivel de
inicio para llevar a cabo el estudio. Seleccione los valores numéricos con “ ¥ . Oprima
<STORE> cuando termine.

Aparecerd la pantalla de (Tipo de Intervalo? Seleccione “Fixed” usando “ Y. Oprima
<STORE> cuando termine.

Aparecerd la pantalla de Intervalo de Lectura. Seleccione el intervalo preestablecido. Si la consola
estd configurada para unidades métricas use -0.5 metros como el intervalo. Si la consola esta
configurada para unidades Inglesas use -2.0 pies. Use “ ¥ para cambiar. Oprima <STORE>
cuando termine.

El usuario tiene la opcién de guardar la informacién de la configuracion que acaba de introducir (en
un archivo de configuracion) para usarla con estudios posteriores del mismo barreno. Use “ ¥ para
cambiar entre “Si”y “No”. Oprima <SELECT> con la opcion apropiada para continuar. Si “ No “
fue seleccionada el usuario avanzara directamente a las lecturas que aparecen en pantalla. Si eligié
“Si”, se le desplegardn al usuario los archivos actuales de configuracion almacenados en la
memoria (total de 16). Use la palanca de mando “joystick” para mover el recuadro de seleccion de
archivo. Si este es un archivo nuevo elija <new>y oprima <SELECT>. Se desplegara la pantalla
para introducir el nombre del archivo. Usando « Yy ¢ » introduzca el nombre del archivo.
Oprima <STORE> cuando termine. Para sobre escribir un archivo de configuracion
existente (de la lista de archivos de la pantalla) selecciénelo y después oprima <SELECT>.

Aparecera la Pantalla de Lecturas. Posicione la sonda al fondo del barreno. Cuando las
lecturas se hayan estabilizado (+2 digitos) oprima <STORE> (u oprima el interruptor
remoto) para registrarlas. El indicador de nivel avanzard a la siguiente posiciéon. Un sonido
indicara cuando la consola estéa lista para la siguiente lectura. Levante la sonda (.5 metros o
2 pies), espere a que se estabilicen las lecturas, después oprima <STORE>. Continle hasta
que llegue a la parte superior del barreno, girelo 180° y vuelva a bajar al fondo. Presione
» para avanzar el conjunto de datos 2. El indicador de nivel se debe actualizar para desplegar el
nivel de inicio. Repita a intervalos para el conjunto de datos 2. Cuando el segundo estudio esté
completo retire la sonda del hoyo y presione <ESCAPE>.

El menu de Toma de Lecturas se volvera a desplegar. Oprima <SELECT> para Guardar los Datos.
Se desplegara la lista de archivos de datos. Presione <SELECT> para seleccionar <new>.

Se desplegara la pantalla de introduccion del Nombre del Archivo. Los datos se almacenaran en la
consola bajo este nombre. Seleccione los caracteres con “ ¥ . Mueva el cursor con ¢ » . Oprima
<STORE> cuando termine.

El procedimiento de lectura esta completo. Apague la consola o continle con la porcion de
reduccion de datos de la consola para analizar los valores registrados.



3. OPCIONES DE LECTURA

Esta seccion proporcionard informacion detallada sobre todos los menues y opciones de la Consola de
Lectura GK-603. La organizacion de esta informacion se basa en el MENU PRINCIPAL de la GK-603

como se muestra en la siguiente Figure 3-1.

| GE-603 MATN MENU

[:]Take Bzadings
Z2.Data Reduction

3.Transmit/Receive

Press<SELECT> to run
Press<E3CAPE>To exit

Figura 3-1 MENU PRINCIPAL DE GK-603

La Figura 3-2 ilustra la estructura del menu de la GK-603.

Take Readings Menu
~—  Eeadings Screen Print Reports Menn
f Load Config > A-Axis Tnst Check
Modify Config B-Axis Inst Check
Load Data File / A-Axis Deflaction
Save Dara Filz / A-Axis Profile
/ B-Axis Deflection
Dhata Eedocton Menn / B-Axis Profile
Y L;;P Rm:r F: nﬂ’.e’ _/ View/Print Plots Menn
View/Print Dlots 7| A-Axis Change
Change Prams B-Axis Chanze
! P — A-Axis Deflection
CE-603 MAIN MENU x"; Config Reduction A-Axis Profile
Take Eeadings / TrapsmitBeceive Men B-Axis Deflaction
Tiai Reduction >  Semd Daa File B-Axis Profile
Tran:mitBareive " Sand Config File Change Scales
File Management Load Dam File onfizure Data Reduction Menn
Svitem Seftings Load Config File Salert PTIiEn
File Management Menu Order- Bottom Up
Dielets Dam File Type: Deflection
Fename Data File Memic Unsts: cm
Copy Data File Autoscaling: On
Diel Config File Configure Probe AMenn
\ ) . Type: 1W/g
-\_)S].stem Settings Menn Units- 2.0
Check System A-Axis Zero Shift
szt Dare Time B-Ais Zero Shif
Adjust Conirast Gaze Factors
Configure Probe Ll
Set System Units

Figura 3-2 Estructura del Menu de la GK-603



3.1 Toma de Lecturas

Al seleccionar esta opcion se desplegara el mend
de Toma de Lecturas como se muestra en la Figura
3.1.-1. Todas las opciones desplegadas se refieren a
las funciones llevadas a cabo en el curso de
estudios con inclinémetro o clinémetro.

3.1.1. Pantalla de Lecturas

RE' dings Screen
2.Load Config
3.Modify Config
4.Iwoad Data File
5.5ave Data File

Press<SELECT> toc run
Press<ESCAPE>tO it

Figura 3.1-1 Menu de Toma de Lecturas
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Seleccione esta opcién para avanzar directamente a la Pantalla de Lecturas de la Consola GK-603. La
pantalla de Lecturas despliega las lecturas actuales de la sonda y otra informacién relacionada con el
estudio que se esta llevando a cabo. Ver la Figura 3.1-11 para una explicacion de las varias caracteristicas

de la Pantalla de Lecturas.

Sin embargo, antes de avanzar a la Pantalla de Lecturas, se le haran una serie de preguntas relacionadas
con el estudio que se va a llevar a cabo. Estas preguntas se explican en las siguientes secciones en el orden
gue aparecen. Nota: Estas preguntas se pueden obviar usando las opciones de Carga de Configuracion
(seccion 3.1.2.) o Carga de Archivo de Datos (seccién 3.1.4.).

3.1.1.1. Nombre del Proyecto

Ingrese hasta 40 caracteres que se almacenarén
como parte del titulo del archivo de datos que
ayudara a identificar el proyecto. Esta entrada se
puede obviar oprimiendo <STORE>. El usuario
avanzara a la siguiente pregunta, ingrese el Nimero
de barreno. Use ¢ » para mover el cursor. La
posicion actual se indica por la linea parpadeante.
Presione <ESCAPE> para regresar al menu de
Toma de Lecturas. El cursor se moverd hacia la
izquierda de la pantalla (y hacia abajo 1 linea)
cuando el cursor se mueve pasando por el lado
derecho de la pantalla (20 caracteres). La Figura
3.1-2 ilustra la pantalla para ingresar el Nombre del
Proyecto.

Froject Name

Max 40 characters!

<LEFT/RIGHT> to move
Use <UP/DOWN> tc set
Press<STORE> to save
Press<ESCAPE>TO exit

Figura 3.1-2 Pantalla de Ingreso del Nombre

del Proyecto



3.1.1.2 Ndmero de barreno

Ingrese hasta 10 caracteres que se almacenarén

como parte del titulo del archivo de datos que le
ayudara a identificar el barreno que se esta
obviar
presionando <STORE>. El usuario avanzara a la
siguiente pregunta, ingrese el NUmero de Sonda.
“ ¥ para seleccionar los caracteres. Los
caracteres permisibles son 0-9, A-Z y espacio. Use
4 para mover el cursor. La posicién actual esta
Presione
<ESCAPE> para regresar al meni de Toma de
Lecturas. La Figura 3.1-3 ilustra la pantalla para

estudiando. Esta entrada se puede

Use

indicada por la linea parpadeante.

ingresar el NUmero del barreno.

<LEFT/RIGHT> to move
Use <UP/DOWN> to set
Press<3TORE> to save
Press<ESCAPE>to exit
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Figura 3.1-3 Pantalla de Ingreso de Nimero de barreno

3.1.1.3. Namero de Sonda

Ingrese hasta 10 caracteres que se almacenaran
como parte del titulo del archivo de datos que le
ayudara a identificar la sonda usada para este
estudio. Esta entrada se debe completar cuando un
proyecto usa mas de 1 sonda para los estudios. Esta
entrada se puede obviar presionando <STORE>. El
usuario avanzard a la siguiente pregunta, ingreso de
la Profundidad Inicial. Use “ ¥ para seleccionar
los caracteres. Los caracteres permisibles son 0-9,
A-Z y espacio. Use ¢ » para mover el cursor. La
posicion actual estd indicada por la linea
parpadeante. Presione <ESCAPE> para regresar al
menu de Toma de Lecturas. La Figura 3.1-4 ilustra
la pantalla para ingresar el NUmero de Sonda.

3.1.1.4 Nivel de Inicio

Frobe Number

Max 10 characters!

<LEFT/RIGHT> to move
Use <UP/DOWN> to set
Press<STORE> to save
Press<ESCAPE>TO exit

Figura 3.1-4 Pantalla de Ingreso de Numero de Sonda



Ingrese la profundidad del barreno o el punto de
inicio del estudio. En el caso de mediciones en
barrenos, si este wvalor se ha ingresado
correctamente, la Pantalla de Lecturas desplegara
un valor de 0 en la parte superior del hoyo. Use
4 ¥ para aumentar/disminuir el nimero en la
posicion del cursor. Use ¢ » para mover el cursor.
Oprima <ESCAPE> para regresar al menu de
Toma de Lecturas. La Figura 3.1-5 muestra la
pantalla de Nivel de Inicio.

El rango numérico para el valor ingresado es -9999.9 a

+9999.9, pies en unidades inglesas, metros para las
métricas.

Starting Lewel

+0000.0

Units arese in feest.

<LEFT/BRIGHT> to mowve

Use «<UP/DOWN> to set
Press<STORE> to save
Press<ESCAPE>to exit

Figura 3.1-5 Ingreso de Nivel de Inicio
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3.1.1.5. Tipo de Intervalo

A continuacion, el usuario tiene la opcién de
seleccionar los intervalos de lectura fijos o Interval Typ
variables. Para un estudio estandar con
inclinbmetro en un barreno, generalmente se usan
los intervalos fijos. Los intervalos variables se usan
tipicamente para deflexion horizontal y perfilado
usando un clindbmetro portatil. Use “ ¥ para
seleccionar  “Fijo” o  “Variable”. Oprima
<STORE> cuando termine para avanzar a la Use <UP/DORN> to set
pantalla de Intervalo de Lectura u oprima Press<STORE> to sSave
<ESCAPE> para regresar al meni de Toma de Eress<ESCAPE>L0 exit
Lecturas. La Figura 3.1-6 ilustra la pantalla para

ingresar el Intervalo de Lectura.

5]
|
B
im
[ul

Figura 3.1-6 Pantalla de Seleccion de Tipo de Intervalo

3.1.1.6 Intervalo de Lectura

Seleccione el intervalo mediante el cual el
indicador de Nivel disminuye (0 aumenta) durante —
el estudio. Oprima <STORE> cuando termine para — =

avanzar a la pantalla de Intervalo de Lectura u
oprima <ESCAPE> para regresar al ment de Toma
de Lecturas. La figura 3.1-6 ilustra la pantalla para —0002.0
ingresar el Intervalo de Lectura.

Use «<UP>
Use <DN->

Figura 3.1-7 Pantalla de Ingreso de Intervalo de Lectura
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3.1.1.7 Guardar Configuracién

La informacion de configuracion que acaba de
ingresar se puede guardar para uso posterior. Esto Save Config?
es recomendable cuando se van a llevar a cabo
muchas mediciones del mismo barreno. Use
“ ¥ para seleccionar Si o No. Si se selecciond No
(preestablecido) el usuario avanzara a la Pantalla Save Config? No
de Lecturas (seccion 3.1.1.8). Si se selecciond Si se
desplegara una lista de archivos de configuracion.
Ver la Figura 3.1-9.

Use <UP/DOWN> to set
Press<3TORE> to save
Preggs<ESCAPE>To exit

Figura 3.1-9 Pantalla de ¢ Guardar Configuracién?
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El recuadro indica la seleccion actual. Use la

palanca de mando para mover. Oprima <SELECT> Save to File?
con la seleccion apropiada. Seleccione <new> si se BT |

va a crear un archivo nuevo. Se le preguntara al THOLE E] Y<empty>
usuario el nombre del archivo de 8 caracteres bajo ShorE 23 ﬂEEEEg
el cual guardar la configuracion. Los lugares de 4HOLE A4 12<empty>
archivos que estan vacios <empty> se guardan 2HOLE Bl I3cempty>
usando <new>. Para sobre escribir la configuracion THOLE B3 l3<empri-
en un archivo existente (su nombre debe aparecer S8HOLE Cl le<empty>
en la lista) seleccione ese archivo y oprima i ysticl
<SELECT>.

Figura 3.1-9 Pantalla de Guardar el

Archivo de Configuracion.
Use “ Ypara seleccionar caracteres para el
nombre del archivo. Los caracteres validos son 0-9,
A-Z y espacio. Use ¢ » para mover el cursor.
Oprima <STORE> cuando haya terminado de
ingresar el nombre del archivo. El usuario avanzara Enter Filename
a la Pantalla de Lecturas (jfinalmente!).

Figura 3.1-10 Pantalla de Ingreso de Nombre

del Archivo
<LEFT/RIGHT> to move
Use <UB/DOWN> toc set
Press<S5TORE> to save
Press<ESCAPE>Lo exit

3.1.1.8. Pantalla de Lecturas

La Figura 3.1-11 describe una Pantalla de Lecturas tipica con
las explicaciones que se acompafian.

: " E':'lE: J_'_IIT:J_' e - S of current A charmel reading and sored A
. ) —+Date: 03/03/65 ——— ; :
Drate and Time n‘h&nR&aﬂng-‘:creen-r_'__‘_cjl . I ?’ I E’ E_-’ = 5um of aurrent B channel reading and stored B
entered or when first reading taken ~hi ;lﬂ-; . _J'._::; i_Jd._.,.-i-*':'._.__ —
LOKSUNS 2 - e - g
H I +—1— Cimrent Dataset (1 or
ChkSumB: +3+ l ’ !
v oo THOTOZ , Ofp e
wrrent 4 chamne] rea He
A2 +0000:
L
C‘Lu‘nl_'uElr_"lmelreadmg-“__*B . —I‘ 0 O O O 3
o e 3 . oo e—- Stored A channel reading at coment level
Mote: Channel readimgs updated Stored A: +:“_* ':‘ :”: N
approcdmately toice per second Stored B: +00000 *——1Stored B chammel reading at current level
Press <ESCAPE>to exit

Figura 3.1-11 Pantalla de Lecturas

Para almacenar las lecturas actuales (A y B en la Figura 3.1-11) oprima <STORE>. Un sonido indicara
que se ha completado la secuencia de las lecturas. Después el indicador de Nivel avanzara (con base
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en el intervalo de lectura, seccién 3.1.1.6.) a la siguiente posicion. El usuario puede cambiar el conjunto de

datos en cualquier momento con ¢ » . Cuando se cambie el conjunto de datos el indicador de Nivel
regresara al valor de Inicio preestablecido (usualmente el fondo del barreno). Para posicionarse en otro

nivel use “ ¥ para moverse hacia arriba o hacia abajo del barreno, respectivamente.

Oprima <ESCAPE> para regresar al menld de Toma de Lecturas. La opcién de Guardar Datos se
seleccionara automaticamente cuando oprima <ESCAPE>,

Visible en la Pantalla de Lecturas estdn ChkSumA y ChkSumB. Estos valores se derivan de la suma de las
lecturas actuales A-, B- a las anteriores A+, B+ tomadas en la misma profundidad. Durante la primera
parte del estudio cuando se estén tomando las lecturas A+, B+ y se almacenen, las lecturas ChKSum no
tendran ningun significado, aunque durante la segunda parte del estudio cuando se estén tomando las
lecturas A-, B- y se almacenen, los valores ChkSum son una medida Util para la calidad de los datos.

El efecto de sumar las lecturas A+, B+ a las lecturas A-,B- es cancelar la parte de la lectura ocasionada por
la inclinacién del sensor, dejando solamente un residuo el cual es una medida de la compensacion cero (o
deflexion cero) de la sonda del inclinémetro, es decir, la lectura de la sonda cuando cuelga perfectamente
vertical. Esta lectura es una constante y debe ser la misma en cada nivel. Por lo tanto es una buena practica
siempre ver los valores ChkSum durante la parte A-, B- del estudio para confirmar la calidad de los datos
antes de almacenar las lecturas A-, B- en la memoria.

Bajo circunstancias normales los valores de la suma de comprobacion variaran durante el curso del estudio
aproximadamente +20 digitos alrededor del valor promedio, Si por alguna razén, se observa que la suma
de comprobacién cae fuera de estos limites por un gran margen, entonces esto es prueba de una mala
lectura en ese nivel. Si la discrepancia se observa durante el estudio puede ser posible repetir la lectura en
ese nivel. Establezca la indicacion del nivel usando “ ¥, posicione la sonda en el nivel correcto, después
oprima <STORE>. Si solamente se advierte la discrepancia después de haber concluido el estudio, es
decir, cuando se imprima el reporte de la suma de comprobacion, se puede corregir editando los datos
artificialmente. Usualmente es posible ver cual lectura es incorrecta y estimar con exactitud razonable cual
deberia ser la lectura correcta. Esto se hace examinando los reportes anteriores de la suma de
comprobacion. Una vez que la lectura defectuosa ha sido corregida, se puede usar el resto de los datos.

A este respecto es posible ver las lecturas A+, B+ en cualquier nivel usando Use ¢ " para cambiar el
conjunto de datos y Use “ ¥ para encontrar el nivel correcto.

Notese que hay un retraso integrado en el proceso de las lecturas para permitir que la sonda del
inclinémetro descanse antes de tomar una lectura. Si la lectura prosigue a un paso correcto siempre habra
un pitido audible cuando se oprima <STORE>. Si el botdn se oprime prematuramente entonces no habra
sonido y se debe volver a oprimir el boton.

La secuencia correcta es oprimir <STORE>, oir el pitido, levantar la sonda hasta el siguiente nivel, esperar
2 segundos, oprimir <STORE>, oir el pitido, etc. (Una secuencia incorrecta seria oprimir <STORE>, oir el
pitido, esperar 2 segundos, levantar la sonda, oprimir <STORE>, oir el pitido, etc. Esto ocasionaria que se
leyera la sonda antes de que se haya restablecido y se podria almacenar una lectura falsa). Cualquier
inestabilidad de la lectura se revelara por fluctuaciones de los valores actuales A y B desplegados.
Después con un poco de practica el ritmo y secuencia correctos de las acciones seré natural.



17

El problema principal sera recordar si se ha tomado una lectura o no. Esto puede suceder debido a muchas
distracciones durante el estudio. Una buena técnica es notar que en cada marca de 3 metros en el cable
(que usualmente es un color diferente) o en cada marca de 10 metros, el ultimo digito de la lectura del
nivel en la pantalla siempre es el mismo antes de oprimir <STORE>.

Por ejemplo, suponiendo que en los marcadores a 10 pies en el cable la lectura del nivel siempre termina
en 4 (54, 44, 34, 24, etc.) antes de oprimir <STORE>. Ahora, suponiendo que se ha observado que en un
marcador particular la lectura termina en 6, entonces es probable que se haya omitido una lectura. En lugar
de regresar al fondo del hoyo para repetir todo el estudio, baje la sonda al Ultimo marcador de 10 pies,

establezca el indicador de profundidad con el valor correcto (usando “ ¥, y después proceda con el
estudio. Las nuevas lecturas sobre escribirén las lecturas falsas que se hayan almacenado.

iNotas especiales con respecto al indicador de Nivel cuando se usan los intervalos
variables para las lecturas!

Cuando el tipo de intervalo se ha establecido a Variable, el indicador de nivel opera en forma diferente a
la configuracion tipica. Cuando se usan intervalos Fijos aumentando o disminuyendo el indicador de
Nivel, usando la palanca de mando se aumenta o disminuye el nimero de lectura o la posicién en el
barreno. Sin embargo cuando se usan intervalos Variables, aumentando o disminuyendo, el indicador de
Nivel ajusta cuales niveles se almacenaran (es decir, el nimero de niveles y el valor de cada uno) en la
configuracion o en el archivo de datos.

3.1.2. Carga de la Configuracién

Los archivos de configuracion que se guardaron anteriormente (o se bajaron via RS-232) se pueden cargar
con esta opcidn. Esto facilita enormemente el procedimiento de las lecturas ya que la informacion de la
configuracion para un barreno en particular solamente se necesita ingresar una vez, después oprima
<SELECT>. Las ubicaciones de los archivos que estdn <empty> (vacios) no se pueden cargar. Ver la
Figura 3.1-9 para una pantalla tipica de la lista de archivos de configuracion. Al seleccionar <new> de la
lista se restauraran las funciones predeterminadas a los varios elementos de configuracion. Después de
cargar la configuracion se desplegara la Pantalla de Lecturas (seccion 3.1.1.8.).

3.1.3. Modificacién de la Configuracion

Esta opcion permite la modificacion del encabezado de la configuracion. El encabezado de la
configuracion consiste del Nombre del Proyecto (3.1.1.1.), Numero del barreno (3.1.1.2.), Nimero de
prueba (3.1.1.3.), Nivel de Inicio (3.1.1.4.), Tipo de Intervalo (3.2.2.5.) y el Intervalo de Lectura (3.1.1.6.).
Ver las secciones respectivas del manual para cada elemento. El usuario tiene la opcion de guardar la
configuracion modificada (seccion 3.1.1.,7.). Nota: Si las lecturas se han registrado en la Pantalla de
Lecturas, el usuario no se le permitird modificar el Nivel de Inicio, el Tipo de Intervalo o el Intervalo de
Lectura;j
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3.1.4. Carga de Archivo de Datos

Para corregir una lectura errénea (tomando otra en la
profundidad apropiada) o para cargar la configuracion |
de un archivo de datos anteriormente guardado. Se

g
H
,_.
ip
[
al
[
(]
o
]

desplegara una lista de archivos de datos guardados. El | T lecemprue
archivo seleccionado estara rodeado por un recuadro. ty> Ll0<empty:
Para seleccionar otro archivo use la palanca de mando. e 1l<empt
Oprima <ESCAPE> para regresar al menu de Toma de ty> 13<empt
Lecturas u oprima <SELECT> para continuar con el Sty 1a<empt
archivo seleccionado. jNo es posible cargar un archivo ty> le<empts;
de lugares <empty> (vacios) with joyvsti
T> to Tohtin
ESCAPE>to exit

La pantalla inicial despliega los primeros 16 archivos de
datos en la memoria. Para ver la siguiente serie de
archivos /17-32) seleccione <more>. Hay seis pantallas
de archivos de las cuales seleccionar, para un total de 96
archivos. Al seleccionar <more> en la dltima lista
(archivos 81-96) la pantalla regresara a los archivos 1-
16.

Figura 3.1-12 Pantalla de Carga de
Archivos de Datos

3.1.5. Guardar Archivo de Datos

Esta opcion se selecciona automaticamente al salir de la
Pantalla de Lecturas. Los nimeros a la izquierda de
<empty > se refieren a la ubicacién del archivo. El texto
a la derecha de los numeros indica el estado de la
ubicacion. Si se usa la ubicacion se desplegara el
nombre del archivo. Ver la Figura 3.1.-13.

Similar a la lista de Carga de Archivos de Datos, se
puede tener acceso a la siguiente lista de ubicaciones de
los archivos de datos al seleccionar <more>. No es
posible guardar datos directamente a ubicaciones
etiquetadas <empty>. Primero se debe seleccionar
<new> e introducir el nombre apropiado del archivo en
el que se van a guardar los datos. Ver la Figura 3.1-10
(y el texto que la acompafia) para una vista de la
pantalla de ingreso del nombre del archivo. Para sobre escribir un archivo ya almacenado seleccione la
ubicacion (como lo indica el nombre desplegado) y oprima <STORE>. El nombre del archivo desplegado
se usara para almacenar los nuevos datos.

Figura 3.113 Pantalla para Guardar
Archivo de Datos



3.2 Reduccion de Datos

La consola GK-603 puede generar el perfil de un
barreno desde un solo archivo de datos o hacer un
analisis comparativo entre los datos de dos
mediciones. La Figura 3.2-1 describe el menu de
Reduccion de Datos. Nota: Si se han tomado las
lecturas en Toma de Lecturas y no se han
guardado se desplegard una pantalla de
jAdvertenciaj. En este caso oprima <SELECT>
para ignorar el error y continuar (y se perderan las
lecturas en la memoria) o <ESCAPE> para salir.
Después de oprimir <ESCAPE>, use la opcidon de
Guardar Datos (seccion 3.1.5.) en el menu de Toma
de Lecturas para guardar el grupo actual de datos.

Inicialmente, las Unicas opciones que se ejecutaran
desde este menu son 1, Carga de Archivo de

Datos y 5, Reduccion de Configuracion. EI mend
selecciona otra opcidn distinta a estas.

3.2.1. Carga de Archivos de Datos

Esta opcion pedira el archivo de datos que se usara
para los calculos del perfil (Seccién 3.2.5.3) o los
Datos Iniciales y después los Datos Actuales si se
estd efectuando céalculos de deflexion (Seccién
3.2.5.3). Datos Iniciales es tipicamente el archivo
generado durante el primer estudio de cualquier
barreno en particular. La primera serie de archivos
de datos (1-16) se desplegara (Figura 3.2-2).
Seleccione <more> para avanzar a la siguiente
serie de archivos de datos. La seleccion es similar a
la descripcion en la seccién 3.1.4.
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| Data Reduction

[:]Load Data Files
Z2.Print Reports
3.View/Print Flots
4.Change Prams
S.Config Reduction

Press<SELECT> to run
Press<ESCAPE>TOo exit

de Reduccién de Datos se volvera a desplegar si se

Figura 3.2-1 Menu de Reduccion de Datos

Figura 3.2-2 Pantalla de Carga de
Datos Iniciales

En el caso del célculo de la deflexion, después de cargar los archivos, se efectlan varias verificaciones
entre los archivos para asegurarse de la validez de la reduccién de datos subsiguiente. Si hubiera algin
problema se desplegara una pantalla de jErrorj y sera necesario repetir el proceso de carga. Ver la Tabla 3-
1 para una lista de cddigos de errores (con descripciones y ejemplos) que se pudieran desplegar si existe

alguna discrepancia.

Si se despliega la pantalla de jErrorj, tome nota del codigo del error, después oprima <ESCAPE> para
regresar al ment de Reduccion de Datos. Haga las correcciones necesarias a los archivos de datos o

seleccione nuevos.
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Si los archivos (o el archivo) se cargaron con éxito se desplegard un mensaje de “Please Wait” Y
“Calculating...” en la pantalla. Dependiendo del nimero de puntos de datos en los archivos, el calculo
podré tardar de 1 a 15 segundos para completarlo. Cuando termine, se desplegaré el menu de Reduccion
de Datos. Ahora se podran ejecutar las opciones 2 a la 4.
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Cadigo Descripcién Aplicable A Ejemplo
1 Diferente nimero de lecturas entre archivos. | Reduccién de Datos 50 en Inicial, 51 en Actual
Deflexion
2 Diferente intervalo de lectura entre archivos. | Reduccién de Datos 2’ ¢ Inicial, 4° en Actual
Deflexion
3 Diferentes tipos de sonda entre archivos. Reduccion de Datos | 10 volt/g en Inicial, 14 volt/g en
Deflexion Actual
Reduccion de Datos Inglés en Inicial, Métrico en
4 Diferentes unidades entre archivos. Deflexion Actual. 2.0sin en Inicial, 2.5sin en
Actual
5 Formato de archivo incorrecto. Carga de Archivo Ver la Tabla 3-3
via RS-232
6 Tiempo muerto en lo que se carga el Carga de Archivo Mas de 10 segundos pasan entre
archivo. via RS-232 lineas de datos
7 No hay memoria suficiente para guardar el Guardar Archivos El Archivo requiere 12 sectores,
archivo actual solamente 10 estan disponibles
8 Diferentes tipos de intervalos entre archivos. | Reduccion de Datos | Variable en Inicial, Fijo en Actual.
Deflexion

Tabla 3-1 Codigos de Errores de Carga de Archivos
3.2.2. Imprimir Reportes

Tres tipos de reportes se pueden imprimir usando la GK-603; verificacion del instrumento, deflexion y
perfil. Ver las Figuras 3.2-3 y 4.

La Figura 3.2-3 ilustra el menu que se despliega si se selecciond Deflexion como el tipo de analisis
(seccion 3.2.5.3). La Figura 3.2-4 ilustra el menu del Perfil (seccion 3.2.5.3).

| Print Reports | Print Reports |
3_—5-'_:-:15 Inst Chk IZI_E_—E}:iS Inst Chk
2.B-kxis Inst Chk Z.B—axis Inst Chk
3.2-RAxis Deflction 3.2-Axis Profile
4 .B-Lxis Deflction 4 .B-axis Profile
Select with jovstick Select with joystick
Press<SELECT> To run Press<SELECT> To run

Figura 3.2-2 Menu Imprimir Reportes (Deflexion) Figura 3.2-4 Menu Imprimir Reportes (Perfil)

La impresora debe estar conectada, encendida y en linea antes de intentar generar cualquier reporte.
Después de seleccionar un reporte para imprimirlo, la pantalla desplegara “Printing...” en lo que el
reporte se envia a la impresora. Cuando el reporte esté completo se volvera a desplegar el mend Imprimir
Reportes.
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3.2.2.1 Verificacion del Eje A del Instrumento

Este reporte verifica la integridad de los datos sumando el grupo de lecturas A+ al grupo de lecturas A-.
Por lo que la suma de verificacion obtenida es (teéricamente) dos veces la compensacion cero de la sonda
del inclinémetro. Esta suma de comprobacién puede estar en cualquier lugar entre +1000 digitos.
Cualquiera que sea el numero, debe ser constante (+/- 25 digitos) para cada medicién en cada nivel
para un estudio dado y durante la vida de la sonda. (Ver el Apéndice I, pagina 62, para una explicacion
de por qué las sumas de comprobacién de menos de 2000 son tolerables).

La inspeccion de la columna “Suma” en el reporte (ver ejemplos, Apéndices C.2.1. y C.3.1.) revelara
cualquier discrepancia. Estas discrepancias (de la suma de comprobacion tipica o promedio), si son
grandes (> +25 digitos), pudieran sugerir que se necesita descargar o mejorar los datos ajustando cualquier
lectura falsa. Alternativamente, puede ser necesario repetir el estudio.

Para corregir y mejorar los datos ajustando las lecturas A+ o A- serd necesario transferir los archivos de
datos a una computadora (ver la seccién 3.3.) y ahi editelos. No es posible editar los datos usando
solamente la GK-603. Cuando edite los archivos se encontrara que usualmente la lectura A+ o A- esta
equivocada. Mediante una inspeccién de los reportes de medidas anteriores se podra determinar cual es la
incorrecta.

Cuando se selecciona deflexion, el Reporte de Verificacion del Eje A del Instrumento también compara la
compensacion cero de la sonda del inclinbmetro en diferentes ocasiones (Inicial y Actual). La
comparacion se muestra en la columna “Shift” (ver ejemplo, Apéndice C.2.1.). La compensacion debe
permanecer la misma. Si cambia gradualmente con el tiempo entonces quizas hay una desviacién del cero
del transductor o un desgaste mecanico de las ruedas. Si el cambio es abrupto entonces esto podria ser
evidencia de un golpe subito al instrumento, quizas se cay0, en cuyo caso la calibracién se puede haber
afectado, lo que requeriria volver a calibrar la sonda del inclinémetro.

Con respecto al proceso computacional, las desviaciones del cero de la sonda no son importantes en tanto
gue no ocurran durante cualquier medida en particular. El efecto de restar las lecturas A+ de las A- es
eliminar la compensacion cero cualquiera que sea. Esto es precisamente el porque un estudio involucra la
medicion tanto del conjunto de lecturas A+, B+ como el conjunto de lecturas A-,B-.

Los siguientes ejemplos muestran los datos buenos y los datos malos.

Elaw. ———=Initial Data---- -——-Fresent Data----
Et. R+ B~ Sum B+ E- Sum

58Z.0 +142 -171 -25 +142 -432 -2380 261 261 Z2.0

Figura 3.2.-5 Datos Errdneos que Resultan de un Error de la Lectura

Elew.
Ft.

+142 171 -24 #2335 254 1 10 10 2.0

58

Figura 3.2-6 Datos Aceptables que llustran un Gran Cambio en la Inclinacion
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Estas explicaciones y ejemplos no son generales al discutir areas de problema inherentes a la
instrumentacion del inclinémetro y técnicas de medicién. Se puede encontrar informacién adicional en la
seccion 12.8 del libro Instrumentacion Geotécnica Para Monitorear el Desempefio en el Campo de John
Dunnicliff (publicado por Wiley-Interscience, ISBN 0-471-09614-8).

3.2.2.2. Verificacion del Eje B del Instrumento

Es el mismo tipo de reporte para la Verificacidn del Eje A del Instrumento (seccion 3.2.2.1) excepto para
el Eje B.

3.2.2.3. Deflexién o Perfil del Eje A

Cuando se selecciona deflexion (seccion 3.2.5.3.), este reporte enumera el cambio de deflexion calculado
acumulado desde el fondo de la tuberia guia hacia arriba o de arriba hacia abajo (seccién 3.2.5.2.). Este
reporte es solamente (til si el usuario puede estar seguro que el fondo (o la parte superior cuando se
calcula de arriba hacia abajo) de la tuberia guia no se ha movido, ya que la acumulacién asume que esta es
una posicion fija. Ver el Apéndice C.2.2., para un ejemplo del reporte de Deflexion del Eje A. Ver el
Apéndice E.1, para una explicacion del calculo de la deflexion. Si la consola de lectura esta configurada
para unidades inglesas la deflexion sera en pulgadas, para las métricas se calculard en centimetros o
milimetros (seccién 3.2.5.4.).

Cuando se selecciona perfil (seccion 3.2.5.3.), este reporte enumera el perfil de la cubierta calculado desde
el fondo de la tuberia guia hacia arriba o de arriba hacia abajo (seccion 3.2.5.2.). Ver el Apéndice C.3.2,
para un ejemplo de un reporte del Perfil del Eje A. Ver el Apéndice E.2 para una explicacion del calculo
del perfil. Si la consola de lectura estd configurada para unidades inglesas la deflexién sera en pulgadas,
para las métricas se calculara en centimetros o milimetros (seccion 3.2.5.4.).

Nota: Cuando se selecciona Variable como el Tipo de Intervalo, la deflexién o el perfil se calcula
restando los intervalos de lectura. EI primer calculo, ya sea en el fondo (si se selecciona de abajo hacia
arriba de acuerdo al orden del célculo) en la parte superior (si se selecciona de arriba hacia abajo),
siempre es cero ya que no hay una referencia para el intervalo de lectura.

3.2.2.4, Deflexioén o Perfil del Eje B.

Es el mismo tipo de reporte para la Deflexién o Perfil del Eje A (seccion 3.2.2.3.) excepto para el Eje B.
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3.2.3. Vista/lmpresion de Trazados Graficos (Note que la opcion de impresidn ya no esta
disponible)

Se pueden ver tres tipos de trazados graficos usando la GK-603; cambio de digitos, deflexion y perfil. Ver
las Figuras 3.2-7 y 8.

| View/Print Plots | View/Print Plocts
A—I—-_x_s Change _—.L'_xls Change
2.B-E&xis Change 2.B-A&xis Changes
3.2-kxis Deflection 3.2-Lxis Profile

4 . B-Lxis Deflection 4 ,B-Lxis Profils
5.5=t Plot Scales 2.3%32t Plot Scales
Select with joystick Select with joystick
Fress<SELECT> to run Press<SELECT> To run

Figura 3.2-7 Menu de Vista/Impresion de Trazados Graficos (Deflexion)
Figura 3.2-8 Menu de Vista Impresion de Trazados Gréaficos (Perfil)

La Figura 3.2-7 ilustra el menu que se despliega si se selecciond Deflexion como el tipo de analisis
(Secciodn 3.2.5.3), la Figura 3.2-8 ilustra el menu del Perfil (Seccion 3.2.5.3).

3.2.3.1. Cambio del Eje A

Cuando se calcula la deflexion, este trazado grafico describe el Cambio de Digitos entre dos archivos de
datos cargados. Es (til para determinar a qué profundidad esta ocurriendo un movimiento (en su caso) en
el barreno. Cuando se calcula el perfil, este describe el perfil (en digitos) del barreno.

En la pantalla se puede ver el trazado grafico. Use “ ¥ para cambiar entre Vista e Impresion. Oprima
<SELECT> para aceptar la seleccién o <ESCAPE> para regresar al menu de Vista/Impresion de Trazados
Graficos. Se recomienda ver el trazado grafico ya que las escalas pueden necesitar ajuste. Esto se puede
hacer mientras se esta en la pantalla de vista de trazados graficos. Ver la Figura 3.2-9 siguiente para un
ejemplo y explicacién del Cambio de Digitos en un trazado grafico.

Minimum X-Axis Value—p —50 0 +50 = Mazmmum X-Axis Value

TOFE - —].TOF
; Sl

.,-'-"-Fﬂf’ I!... .. T~ Borehole Top

X-Axis Mid-Point ] M S .
< T Plotted Points
F

BOT A BOT

Unused Plot Space —_ T
{see note) T "I~ Borehole Bottom
Mote: View 15 designed fora
maximum of 105 data points.
Y-Axis of plot 15 not scaled
to fill the entive area. Py

Figura 3.2-9 Vista del Cambio de Digitos en un Trazado Grafico
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Inicialmente, se calculan las escalas automaticamente, sin embargo, mientras esté en la pantalla de Vista
de Trazado Gréafico use ¢ * para disminuir o aumentar la escala del eje x, respectivamente. Los cambios
en el aumento se graduan de acuerdo con la magnitud actual. Por ejemplo, si el valor se encuentra entre 1
y 10 digitos entonces el aumento de escala sera de 1 digito. Si la escala se encuentra entre 10 y 100 el
incremento serd de 10 digitos. Si se encuentra entre 100 y 1000 el incremento es de 100 digitos.

Cada vez que se cambia la escala se vuelve a dibujar el trazado gréafico. Cada pantalla en la vista de
trazado gréafico se ve en secciones con cada una conteniendo hasta 105 niveles. Si el estudio consiste de
mas de 105 puntos entonces el trazado se ve en secciones y cada una de ellas tendra hasta 105 niveles. El
namero maximo de niveles permitidos por archivo de datos es de 255, por lo que puede haber hasta 3
secciones. Para seleccionar la seccién use ¢ » . Oprima <SELECT> para enviar el trazado grafico a la
impresora 0 <ESCAPE> para regresar al menu de Vista/Impresion de Trazados Gréficos.

Nota: La escala del eje x se puede establecer manualmente con la opcién de Establecer Escalas del

Trazado Gréfico en el menu de Vista/Impresion de Trazados Gréficos. Ver la seccion 3.2.3.5. para mayor
informacion.

El Apéndice C.2.3, ilustra el resultado de un Cambio de Digitos del Eje A en un Trazado Gréfico usando
el andlisis de deflexion. El Apéndice C.3.3, ilustra el trazado grafico usando el andlisis de perfil.

3.2.3.2. Cambio del Eje B

El mismo trazado gréfico para el Cambio de Digitos del Eje A (seccidn 3.2.3.1.) excepto que para el Eje
B.

3.2.3.3. Deflexion o Perfil del Eje A

Cuando se selecciona deflexion, este trazado grafico describe el cambio acumulado en la deflexién entre
los dos archivos de datos cargados. Es util para determinar la magnitud y direccion de un movimiento (en
su caso) del barreno.

Cuando se selecciona perfil, este trazado grafico describe el perfil de la tuberia guia calculado de la
magnitud de las lecturas en cada nivel. Es Util para visualizar las caracteristicas reales instaladas
(inclinacién, acoplamientos, anomalias, etc.) de la tuberia guia.

El trazado gréafico se puede ver en la pantalla antes de imprimirlo o enviarlo directamente a la impresora.
Use “ Y para cambiar entre Vista e Impresion. Oprima <SELECT> para aceptar la seleccion o
<ESCAPE> para regresar al menu de Vista/Impresion de Trazados Graficos. Se recomienda ver el trazado
grafico ya que las escalas pueden necesitar ajuste. Esto se puede hacer mientras se esta en la pantalla de
vista de trazados graficos. Ver la Figura 3.2-10 para un ejemplo y explicacion del trazado grafico de
deflexion.

Inicialmente, e calculan las escalas automaticamente, sin embargo, mientras esté en la pantalla de Vista de
Trazado Grafico use ¢ » para disminuir o aumentar la escala del eje x, respectivamente. Los cambios en
el aumento se graduan de acuerdo con la magnitud actual. Por ejemplo, si el valor se encuentra entre 1y
10 digitos entonces el aumento de escala sera de 1 digito. Si la escala se encuentra entre 10 y 100 el
incremento sera de 10 digitos. Si se encuentra entre 100 y 1000 el incremento es de 100 digitos.
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Minmmuny K-A}_Li: Valug — - o |:: +E = Maxmmum ¥-Axis Value
N = I
W-Axis Mid-Point Fr -~ - _____:H-H" Borehole T_DP
T~ Plotted Points
BOT } BOT

Unused Plot Space —{ i
{see note) —— "1 Borehole Bottom

Mote: View 15 designed for a
maximum of 105 data points.
Y-Axis of plot 15 not scaled

to fill the entive area.

Press<ESCAPE>toc exit

Figura 3.2-10 Vista del Trazado Grafico de Deflexion/Perfil

Cada vez que se cambia la escala se vuelve a dibujar el trazado gréafico. Cada pantalla en la vista de
trazado grafico se ve en secciones con cada una conteniendo hasta 105 niveles. Si el estudio consiste de
mas de 105 puntos entonces la gréfica se vera en secciones de 105 puntos. EI nlmero méaximo de niveles
permitidos por archivo de datos es de 255, por lo que puede haber hasta 3 secciones. Para seleccionar la
seccion use ¢ » . Oprima <SELECT> para enviar el trazado grafico a la impresora 0 <ESCAPE> para
regresar al men( de Vista/Impresién de Trazados Graficos.

Nota: La escala del eje x se puede establecer manualmente con la opcion de Establecer Escalas del
Trazado Grafico en el menu de Vista/Impresion de Trazados Gréaficos. Ver la seccién 3.2.3.5. para mayor
informacion.

El Apéndice C.2.4 ilustra el resultado de un Cambio de Digitos del Eje A en un Trazado Grafico usando el
analisis de deflexion. El Apéndice C.3.4, ilustra el trazado grafico usando el andlisis de perfil.

3.2.3.4. Deflexién o Perfil del Eje B

Es el mismo trazado grafico de Deflexién o Perfil del Eje A (seccidn 3.2.3.3.) excepto que para el Eje B.

3.2.3.5. Establecer Escalas del Trazado Grafico

Las escalas del trazado grafico para Cambio de Digitos o Deflexion se pueden establecer manualmente
con esta opcidn. Las pantallas de entradas numéricas son similares a la pantalla de entrada de Nivel de
Inicio descrita en la seccion 3.1.1.4.

3.2.3.5.1. Escala de Cambio de Digitos

Establece el valor de la escala para el trazado grafico de los Ejes A y B. El valor desplegado o introducido
es el valor positivo de la escala. Solamente nimeros positivos son aceptados. Un valor de menos de 10 no
estd permitido. Oprima <STORE> para aceptar el valor desplegado y continte con la introduccién de la
escala para la deflexion. Oprima <ESCAPE> para regresar al menu de Vista/Impresion de Trazados
Graficos.

3.2.3.5.2 Escala de Deflexion

Establece el valor de la escala para los trazados graficos de los Ejes A y B. El valor desplegado o
introducido es el valor positivo de la escala. Solamente nimeros positivos son aceptados. Un valor de
menos de 0.1 (cero) no esta permitido. Oprima <STORE> para aceptar el valor desplegado y regresar al
menu de Vista/Impresién de Trazados Gréficos. Oprima <ESCAPE> para abortar y también regresar al
menu de Vista/lmpresion de Trazados Gréficos.
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3.2.4. Parametros de Cambios

Con esta opcion se introducen varios parametros de calculo. Al usuario se le haran una serie de preguntas
concernientes a la instalacion. La operacion de las pantallas de entradas numéricas son todas similares a la
pantalla de entrada de Nivel de Inicio descrita en la seccion 3.1.1.4. Al oprimir <ESCAPE> en cualquiera
de las siguientes pantallas regresara al usuario al menu de Reduccién de Datos. El procedimiento para el
célculo se volvera a ejecutar para incorporar los cambios realizados.

3.2.4.1. Elevacién

Todos los reportes y trazados gréficos tienen prevision para hacer referencia al nivel de la elevacion.
Tipicamente, se introduce la parte superior de la tuberia guia como pies (unidades Inglesas) o metros
(unidades Métricas) arriba del nivel del mar (o alguna otra referencia). Ver los reportes muestra y trazados
graficos en el Apéndice C.

3.2.4.2. Angulo actual del Azimut

Si la cubierta se instal6 en una direccion distinta al norte geogréfico (orientacion de A+), se puede hacer la
correccion ingresando el angulo de error (ya sea positivo 0 negativo). El valor introducido aqui se usara
para calcular la deflexion o perfil (ver el Apéndice E) para ambos ejes y aparecera en todos los reportes y
trazados gréficos. El valor preestablecido es 0.

3.2.4.3. Angulo Computacional del Azimut

Con esta opcion se puede calcular el movimiento en una direccién distinta de A+ o B+ . Introduzca el
angulo para calcular el movimiento. El valor introducido aqui se usara para calcular la deflexién o perfil
(ver el Apéndice E) para ambos angulos y aparecera en todos los reportes y trazados graficos. El valor
preestablecido es 0.

3.2.5. Reduccion de la Configuracién

Con esta opcion la configuracién de la reduccion de

varios datos se puede configurar. Ver la Figura 3.2.-11. | Config Reduction
Mueva el cursor con “ Y. Para cambiar la opcion Es-:—'_e::: Erinter
seleccionada oprima <STORE>. Al oprimir <STORE> en 2.0rder: Bottom Up
Seleccionar Impresora la pantalla se despejara y se 3.Type: Profils

desplegara la pantalla de Seleccionar Impresora. Ver la

Figura 3.2.-12. Cuando oprima <STORE> en los f'ctrl“ nits: cm
elementos 2 al 4 las opciones desplegadas se activan. Ver S.Auto Scaling: On
las siguientes secciones para mayor informacion. Oprima Press<SELECT> to st
<ESCAPE> cuando termine para regresar al mend de Press<ESCAPE>to exit

Reduccidn de Datos

Figura 3.2-11 Menu de la Reduccion de la Configuracion
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3.2.5.1. Seleccionar Impresora (Nota: Esta opcién ya no esta disponible)

La GK-603 soporta numerosos tipos de impresoras
(Tabla 3-2). Use“ Y opara cambiar. Oprima | select orinter
<STORE> cuando termine para guardar el tipo de
impresora seleccionada. Oprima <ESCAPE> para
abortar. Control regresa al mend de Reduccion de
la Configuracion. Canon BJ-30 (BJ)

Dhiconix 180s1 (old)
Diconix 180s1 (new) . o e
_IEM Proprinter Pross-STORE: fo save
Canon BJ300 (IBM) Dress<ESCAPE»to exit
Epson FX-850
Tandvy DMP130-134 Figura 3.2-12 Pantalla de Seleccionar Impresora
Canon BJ-30 (BI)

Tabla 3-2 Tipos de Impresoras Disponibles

La impresora predeterminada de fabrica es Canon BJ-30 (BJ).
32.5.2. Orden

Los célculos de deflexiéon o perfil se pueden realizar de abajo hacia arriba o de arriba hacia abajo del
barreno. Ambas funciones deben resultar en resultados idénticos del célculo; la diferencia es el punto de
referencia. Oprima <SELECT> para cambiar entre Abajo-Arriba y Arriba-Abajo. Lo preestablecido de
fabrica es Abajo-Arriba.

3.2.5.3. Tipo

Use esta opcidn para seleccionar el tipo de analisis. El andlisis de deflexion compara dos conjuntos de
datos para un cambio, perfil general un perfil del barreno de un solo conjunto de datos. EI Apéndice E
describe las técnicas de reduccion de datos empleadas para cada opcién. Oprima <SELECT> para cambiar
entre Deflexion y Perfil. Lo preestablecido de fabrica es Deflexion.

3.2.5.4. Unidades Métricas

Para una configuracion del sistema Métrico, las unidades de reduccion de datos se pueden configurar entre
centimetros y milimetros. Oprima <SELECT> para cambiar entre cm y mm. Lo preestablecido de fabrica
es mm.

3.2.5.5. Auto Escalamiento

La caracteristica de auto escalamiento se puede inhabilitar si se desea la uniformidad de las escalas del
trazado gréafico. Oprima <SELECT> para cambiar entre ON y Off. Lo preestablecido de fabrica es On.



29

3.3. Transmitir/Recibir

Las opciones a las que se puede acceder a través de este

menu facilitan la transferencia de archivos (via RS-232) | Transmit/Receive
hacia o desde la gompu_tz,idora central. _Se recomienda S'_:nd Data File
que toda la configuracion y los archivos de datos

(especialmente iniciales) se almacenen en un lugar 2.5end Config File
secundario, como una computadora, para asegurarse de 3.Load Data File
tener un respaldo. Si se van a llevar a cabo tareas 4 Load Config File
adicionales de reduccion de datos en la computadora

central, este menu facilita la transferencia de los

archivos. Ver el Apéndice B.7 para las especificaciones Sclect with Joystick
de RS-232. La Figura 3.3.-1 describe el mend. Nota: Se o/ T

puede tener acceso a todas las opciones del menu
transmitir/recibir directamente a través de la interfaz
RS-232. Ver el Apéndice F para mayor informacion.

Figura 3.3-1 Menu Transmitir/Recibir

3.3.1. Enviar Archivo de Datos

Al seleccionar esta opcidn se despliega inicialmente una lista de archivos de datos 1-16. Ver la Figura 3.1-
12. Use ~ ¥ y 4 > para seleccionar el archivo que se va a enviar. Seleccione <more> para desplegar la
siguiente pantalla de archivos. Seleccione <all> para transmitir todos los archivos de datos en la memoria.
Los archivos se pueden enviar a la PC usando una Hiperterminal. Las instrucciones se indican en el
Apéndice K. Alternativamente, si se estd usando GTILT Plus para reducir los datos, use la funcién
TiltComm de GTILT Plus para descargar los archivos de datos.

3.3.2 Enviar Archivo de Configuracion

Los archivos de configuracion se pueden guardar en la computadora central para respaldo o modificacion
y transferencia posterior a la GK-603. Ver el Apéndice A.1 para un archivo de configuracion muestra y los
lineamientos para crear y/o modificar. Al seleccionar esta opcion se despliega una lista de 16 archivos de
configuracion. Use « Yy 4 Y para seleccionar el archivo que se va a enviar. Seleccione <all> para
enviar los archivos de configuracion en la memoria. Ver la seccidn anterior (3.3.1.) para las instrucciones
de carga de archivos.

3.3.3. Carga de Archivo de Datos

Esta opcion despliega inicialmente el primer grupo de archivos de datos, 1-16. Seleccione un archivo que

esté <empty> 0 sobre escriba uno existente con “« Yy ¢ » Seleccione <more> para avanzar a otras
pantallas. Si se selecciona <empty>, el nombre del archivo dentro del archivo de datos recibido sera usado
por la GK-603.

Se puede usar una Hiperterminal para cargar los archivos de datos a la consola.
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Si hay un problema con el formato del archivo enviado, una pantalla de jErrorj se desplegara en la GK-
603 y no se almacenara el archivo en la memoria. Ver la Tabla 3-1 para una lista completa de cédigos de
error (solamente los cddigos 5 y 6 aplican). La Tabla 3-3 detalla las razones para el codigo 5. Ver el
apéndice A.2, para un archivo de datos muestra e informacion adicional acerca del formato.

Faltan 3 asteriscos al principio del archivo.

Falta el indicador de Unidades del Sistema en el encabezado.

La fecha esté en el formato equivocado, es decir 03/ /94 0///

La hora esté en el formato equivocado, es decir 25:10:00 o :: 30
Falta el indicador de Tipo de Sonda (10G, 14G o D) o es invalido
El nimero de lecturas es mayor a 255

Falta cualquiera de las lineas del encabezado.

Alguno o todos los datos estan formateados incorrectamente.
Falta alguno de los datos.

Tabla 3-3 Problemas con el Formato de Archivos

El cddigo 6 aparecera si hay un retraso en el proceso de carga (mayor a 10 segundos). Esto puede ser el
resultado de esperar demasiado para enviar el archivo en la computadora central, o hay un tiempo de
retardo inaceptable entre las lineas del archivo que se esta enviando, 0 no se envian lineas suficientes.
Oprima <ESCAPE> en la pantalla de jErrorj para regresar al mend Transmitir/Recibir. Repita los pasos
para cargar el archivo si es necesario.

3.3.4. Carga de Archivo de Configuracion

Los archivos de configuracién se pueden cargar en la GK-603 desde una computadora central. Ver el
apéndice A.1 para un archivo de configuracién muestra y lineamientos para crear y/o modificar. Al
seleccionar esta opcion se despliega una lista de 16 archivos de configuracion. Use « Yy ¢ » para
seleccionar la ubicacion del archivo a recibir. Seleccione <empty> para crear un archivo nuevo o para
sobre escribir uno existente al seleccionar su ubicacién. EI nombre del archivo contenido en la
configuracion recibida lo usara la GK-603. Ver la seccidn anterior (3.3.3.) para instrucciones relacionadas
con la descarga de archivos.

Los errores posibles que resultan del recibo de un archivo de configuracion son los mismos que para los
archivos de datos. Ver la seccion 3.3.3. para informacion adicional.

3.3.5. Transferencia de Datos de la GK-603 a una PC via Hiperterminal

Favor de consultar el Apéndice K para las instrucciones paso a paso para descargar archivos de datos
desde la GK-603 usando una Hiperterminal.
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3.4 Gestion de Archivos

Numerosas opciones estan disponibles para manejar la
configuracion almacenada y archivos de datos en la | File Management
GK-E_SOB. Ver Ig Figura 3.4-1. Not{a: .Las opciones de [T]pelete Data File
Eliminar Archivo de Datos y Eliminar Archivo de o ot Fii
Configuracion se pueden acceder directamente a --Renams Data Fils
través de la interface RS-232. Ver el Apéndice F para 3.Copy Data File
mayor informacion. 4.Del Config File
Select with joystick
Press<3ELECT> To run

Figura 3.4.-1 Menu de Gestion de Archivos

3.4.1 Eliminar Archivo de Datos

Esta opcion elimina permanentemente un archivo de datos de la memoria. La ubicacion del archivo y la
memoria usada estan libres para ser usados por otros archivos. Inicialmente, se despliega la primera serie
de archivos de datos (1-16) almacenados en la memoria. Seleccione el archivo a ser eliminado y oprima
<SELECT>. Seleccione <més> para avanzar a otras pantallas. Seleccione <all> para eliminar todos los
archivos. Nota: Se requiere confirmacion si se selecciona <all>. Oprima <SELECT> para continuar con
la eliminacion o <ESCAPE> para abortar. Después de la eliminacion se volvera a desplegar el menu de
Gestién de Archivos. Aborte de la pantalla de lista de archivos oprimiendo <ESCAPE>.

3.4.2. Cambiar Nombre a un Archivo de Datos

Cambia el nombre de un archivo de datos actualmente almacenado. La ubicacién del archivo permanece
igual después del cambio. Inicialmente, se desplegara la primera serie de archivos de datos (1-16)
almacenados en la memoria. Seleccione el archivo a cambiar y oprima <SELECT>. Selecciones <more>
para avanzar a otras pantallas. Cuando se selecciona un archivo aparecera el nuevo nombre del archivo.
Oprima <STORE> cuando termine para guardar o <ESCAPE> para abortar el cambio.

3.4.3. Copiar Archivo de Datos

Copia el contenido de un archivo de datos a otro. Inicialmente se desplegara la primera serie de archivos
(1-16) almacenados en la memoria. Seleccione <more> para archivos adicionales. Seleccione el archivo a
copiar y oprima <SELECT>. Después se debe seleccionar el destino del archivo. Seleccione <new> para
ingresar un nombre nuevo y almacenarlo en una ubicacion nueva. Seleccione <empty> para almacenar
directamente a una nueva ubicacion o seleccione un archivo actualmente almacenado para sobre
escribirlo.

3.4.4. Eliminar un Archivo de Configuracion

Esta opcién elimina permanentemente un archivo de configuracion de la memoria. Inicialmente, se
desplegaran los archivos de configuracion almacenados en la memoria. Seleccione el archivo a eliminar y
oprima <SELECT>.
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Seleccione <all> para eliminar todos los archivos de configuracion almacenados. Nota: Se requiere
confirmacion si se selecciona <all>. Oprima <SELECT> para continuar con la eliminacion o <ESCAPE>
para abortar. Después de la eliminacidon se volvera a desplegar el menu de Gestion de Archivos.
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3.5 Aplicaciones del Sistema

El mend de aplicaciones del sistema se usa para
configurar/verificar varios pardmetros operativos de la
Consola de Lectura GK-603. Ver la Figura 3.5-1.

I3

Ll

.Adjust Contrast

il

.Configure Probe

on

.3et System Units

select with joyatick
eg5<SELECT> To run

Figura 3.5.-1 Menu de Aplicaciones del Sistema

3.5.1. Verificacion del Sistema

Con esta opcion se leen y despliegan varios voltajes del sistema. Se pueden usar para verificar el nivel de
la bateria principal, de la bateria interna de litio de respaldo y/o para verificar el funcionamiento apropiado
(o inapropiado) de la consola. Ver la Figura 3.5.-1 para una pantalla tipica.

Oprima <SELECT> para iniciar otra secuencia de medicién mientras se permanece en la pantalla de
Verificacion del Sistema. A continuacion siguen unos cuantos comentarios sobre cada una de las
mediciones:

Probe+:+11.98 VDC
Prokbe—-:-11.83 VDC
Memory:17.0% used

Press<ESCAPE>tLoc exit

Figura 3.5-2 Pantalla de Verificacion del Sistema

Bateria: Este es el nivel de voltaje de la bateria principal. Nominalmente es de 12 volts, totalmente
cargada debe ser de aproximadamente 13.0 volts. Cuando el voltaje cae debajo de 11.5 la iluminacion
trasera comenzara a parpadear intermitentemente para indicar una bateria baja. En ese caso, la consola se
debe conectar al cargado tan pronto como sea posible. Cuando el nivel llegue a 10.5 volts la consola se
apagara. Si se estaba llevando a cabo un estudio en ese momento se perdera el conjunto de datos actual.
Pasaran aproximadamente 60 minutos entre el tiempo que la retroiluminacién comienza a parpadear y que
se apague la consola.
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Respaldo: Este es el nivel de voltaje de la bateria usada para el almacenamiento en la memoria
permanente. Las Aplicaciones del Sistema como la Fecha/Hora (seccion 3.5.2.), el Contraste (seccién
3.5.3.), Salida de la Sonda (seccion 3.5.4), Unidades del Sistema (seccién 3.5.5.), asi como los archivos de
configuracion y de datos se almacenan en una memoria permanente. Si esta bateria se desgasta todas estas
configuraciones se restablecen. Nominalmente el voltaje leerd 3.5 volts. Si cae debajo de 2.5 volts se debe
reemplazar. Devuelva la unidad a la fabrica para reemplazo de la bateria.

Sonda+: Este es el voltaje de alimentacidn positivo para la sonda (y otras electrdnicas internas de la GK-
603. Nominalmente es de 12 volts. Nunca debe ir arriba de -11.5 o debajo de -12.5. Consulte a la fabrica si
es lo contrario.

Sonda-: Este es el voltaje de alimentacion negativo para la sonda (y otras electronicas internas de la GK-
603. Nominalmente es de 12 volts. Nunca debe llegar por debajo de -11.5 o por arriba de -12.5 volts.
Consulte a la fabrica si es lo contrario.

Memoria: Este es el porcentaje de la memoria que se ha usado para el almacenamiento de archivos. La
consola tiene 892 sectores (128 bytes por sector) de memoria disponible. Ver el Apéndice G para
informacién adicional con respecto al esquema de almacenamiento de archivos usado por la GK-603.



3.5.2. Ajuste de Fecha/Hora

Use esta opcion para ajustar/verificar la aplicacion del
reloj en tiempo real de la GK-603. Cuando se selecciona
esta opcion se despliegan la fecha y la hora actuales.
Ver la Figura 3.5-3. Para aumentar/disminuir el valor en
la posicion del cursor use « ¥ . Use ¢ » para mover el
cursor (indicado por la linea parpadeante). EI formato de
la Fecha es MM/DD/YY. La Hora es HH:MM:SS.

Oprima <STORE> para guardar la configuracion
desplegada 0 <ESCAPE> para dejar la fecha/hora sin
cambios. Tanto <STORE> como <ESCAPE> regresan
el control al menu de Funciones.

Figura 3.5-3 Pantalla de Ajuste de Fecha/Hora

3.5.3. Ajuste del Contraste

Permite el ajuste del contraste de la LCD.

Use “ ¥ para aumentar o disminuir el valor. Al
aumentar el valor se disminuye el contraste
mientras que al disminuirlo se aumenta el contraste
(¢cconfuso?). Use ¢ » para apagar o encender la
retroiluminacién. Al apagar la retroiluminacion se
reduce la carga en la bateria interna por lo que
tendrd un tiempo operativo méas largo (de carga
completa a carga minima, aproximadamente una
ganancia de 45 minutos). Oprima <STORE> para
guardar la configuracion (almacenada en la
memoria permanente) o <ESCAPE> para restaurar
el wvalor original. Tanto <STORE> como
<ESCAPE> regresan el control al menlt de
Funciones.

Adjust Contrast

Ose <DN-
Press<5T0
Press<ESCAPE>

Figura 3.5-4 Pantalla de Ajuste del Contraste




3.5.4. Configuracion de la Sonda

Numerosas opciones de configuracion estan
disponibles para la sonda particular del
inclinbmetro que esta usando la GK-603, tales
como el tipo, unidades, cambios a cero y factores
de calibracion. Estas funciones definen la
configuracion predeterminada de la consola. En
otras palabras, cuando se enciende la consola o se
crea un archivo nuevo en el curso de la toma de
lecturas, estas funciones se usaran para configurar
la consola y que posteriormente se almacenaran
con la configuracion o archivo de datos. Cuando se
carga la configuracion o el archivo de datos con el
propésito de efectuar otro estudio, las funciones
almacenadas en el archivo se usardn para
configurar la consola.

3.5.4.1. Tipo

Fage Factors

e3s3<5ELECT> to

run

egs<ESCAPE>to exit
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Figura 3.5-5 Pantalla de Ajuste de la Salida
de la Sonda.

Seleccione 10V/g para todas las sondas Geokon, Modelos 6000 y 6015; para el sensor espiral Modelo
6005 y para el IPI Modelo 6050 y para todas las sondas MEMS de Geokon asi como para los clinémetros
e inclinémetros In Situ. Seleccione 14V/g para las sondas portatiles de la marca Slope.
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En la Pantalla de Lecturas (seccion 3.1.1.8.) se puede verificar la configuracién actual inclinando la sonda
30° . La lectura en el eje inclinado debe ser cercana a +10000 si se selecciona “2.0sin” como las Unidades
(Seccion 3.5.4.2.), +12500 si las unidades son 2.5sin”.

Use “ ¥ para moverse entre las selecciones. Oprima <STORE> para guardar o0 <ESCAPE> para abortar.
Esta configuracion se almacena en la memoria permanente de la consola. Al salir se despliega el menu de
Funciones.

3.5.4.2. Unidades

El despliegue y las unidades de almacenamiento predeterminadas de las lecturas de la sonda se pueden
configurar con esta opcion. Al oprimir <SELECT> puede cambiar entre “2.0sin” y “2.5sin”. El despliegue
y almacenamiento de las lecturas de la sonda del inclindmetro Geokon se basan en la siguiente ecuacion:
2.0sin6 X 10000. Las unidades predeterminadas son ‘“2.0sin”. Esto resulta en un despliegue de 10000
digitos en tanto que la Pantalla de Lecturas con la sonda inclinada aproximadamente a 30° (asumiendo que
la configuracién del tipo de sonda es correcta, ver la seccion 3.5.4.1.). Para las sondas portatiles de la
marca Slope las Unidades se establecer en “2.5sin”, por lo que el despliegue a 30° es 12500.

Nota: jEsta configuracién solamente se debe cambiar de acuerdo con indicaciones de Geokonj

3.5.4.3. Cambio del Eje A Cero

Se puede aplicar una correccion a la lectura del Eje A
de la sonda para el cambio a cero. Los cambios a cero A-RZuis Zars Zhis
pueden ocurrir, es decir, el cambio a cero puede ser
por el desgaste de la sonda ocasionado por un manejo
sin el debido cuidado. La compensacion cero no =ooon.o
afecta la exactitud de las lecturas debido a que se Unizs :
elimina automaticamente por la manera que se
llevan a cabo las mediciones (dos conjuntos de
lecturas a 180 grados).

L =
Wi
(LI ML )

Figura 3.5-6 Pantalla de Ingreso del Cambio a Cero

Al presionar <SELECT> en esta opcidon se despliega la pantalla como la que se describe en la Figura 3.5-
6. EIl valor apropiado del cambio a cero se puede obtener de la hoja de calibracion o en cualquier
momento llevando a cabo un estudio de linea base y después imprimiendo el Reporte de Verificacién del
Eje A del Instrumento usando la opcion Perfil (Apéndice C.3.1.). Se calcula el valor promedio para la
columna “Shift” en el reporte y después se divide entre 2. Aseglrese de conservar el signo. Un estudio
repetido debe mostrar cero o casi cero en la columna de Suma si el signo y la magnitud se han elegido
correctamente.

Una vez més, se hace énfasis en que el cambio a cero, a menos que esté dentro de +1000 digitos, no
influye en el calculo de la deflexién o del perfil y no tiene efecto alguno sobre la exactitud de la sonda, por
lo que no se recomienda el ajuste al cambio a cero.

La pantalla de entrada de datos indica un nimero en el rango de 0 a +9999, pero realmente solamente se
acepta un rango de 0 a +1000 digitos.

Este valor se almacena en la memoria permanente.



3.5.4.4. Cambio a Cero del Eje B

Ver la descripcion en la seccion 3.5.4.3. para el Eje B.
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3.5.4.5. Factores de Calibracién

Para una mayor exactitud es necesario ingresar los
Factores de Calibracion de la Sonda. Al oprimir
<SELECT> en esta opcion se desplegara la pantalla de
entrada de datos como la que se describe en la Figura
3.5-7. Si se oprime <SELECT> en la pantalla de
“Factor del Eje A” se desplegara la pantalla de “Factor
del Eje B” y se podra ingresar el factor de Eje B. Los
valores apropiados tanto para el Eje A como el Eje B
se toman de la hoja de calibracion proporcionada
con el instrumento. El valor predeterminado para
ambos Ejes Ay B es 1.0000. El rango valido de entrada
es 0.1 a 2.0, positivo 0 negativo. Los tipos de equilibrio
de fuerzas tienen factores de calibracion cercanos a
1.000. Las unidades MEMS tienen factores de
calibracién de aproximadamente 0.6. Ver la hoja de
calibracion para los valores exactos.

+1.0000
Enter as maltiplier.

<Ie=ft/Right> to move

Use <UB/DOWN> to set
Press<STORE> to save
Press<ESCAPE>TOo exit

Figura 3.5-7 Pantalla de Entrada de
Factor de Calibracion
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Nota: jEsta configuracion solamente se debe cambiar de acuerdo a las indicaciones de Geokonj
i También tome en cuenta que el signo negativo invertira todos los calculos de la deflexion efectuados
para ese eje! Cuando use la Sonda Digital establezca el signo del Eje B para que sea negativo

(seleccione -1.0000).

Este valor se almacena en la memoria permanente.
3.5.5. Establecimiento de las Unidades del Sistema

La GK-603 se puede configurar para uso de unidades
inglesas o Meétricas. Esta funcion principalmente
configura las unidades de la porcion de reduccion de
datos de la consola. Cuando se seleccionan unidades
Inglesas todos los calculos se basan en unidades de
pulgadas y pies, mientras en las unidades Métricas usan
milimetros, centimetros y metros. Ver la seccion 3.2
para informacion adicional concerniente a las
capacidades de Reduccion de Datos de la GK-603. La
Figura 3.5-8 ilustra la pantalla de Establecimiento de
Unidades del Sistema.

[ 3=t Sy=tem Units

Englzish

Figura3.5-8 Pantalla de establecimiento de unidades del sistema
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Cambio entre unidades inglesas y métricas con “« ¥ . Para guardar la funcién oprima <STORE>. Para
abortar oprima <ESCAPE>. <STORE> y <ESCAPE> regresan el control al menu de Funciones del
Sistema. jSi esto se configura inapropiadamente las unidades en todos los reportes y trazados graficos
estaran equivocados! (jno se diga de los céalculos!)

Esta funcion se almacena en la memoria permanente.
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4. MANTENIMIENTO

La Consola de Lectura GK-603 del inclindmetro estd disefiada para operar en entornos dificiles
de campo, no obstante hay algunos procedimientos basicos de mantenimiento que se deben
seguir para asegurar una confiabilidad y funcionalidad méxima. Son los siguientes:

4.1 Carga

Cuando la unidad no esté en uso, especialmente por largos periodos de tiempo, se debe dejar conectada al
cargador. Esto asegurara que se mantenga una carga apropiada en las baterias, por lo tanto se reduce el
riesgo de que la bateria falle. No hay problema en dejar la unidad conectada al cargador. Use la
caracteristica de Verificacion del Sistema a la que se puede acceder por medio del mend de Funciones del
Sistema para verificar los niveles de las baterias internas (seccién 3.5.1.).

4.2 Limpieza

El exterior de la consola se puede limpiar con una tela suave con jabon y agua. No use soluciones de
limpieza agresivas en el panel frontal ya que se podria dafar la ventana visual LCD. Los enchufes de los
conectores se pueden limpiar usando un pequefio cepillo rigido (cepillo pequefio usado por pintores)
empapado en jabén y agua. Los enchufes son a prueba de agua por lo que la electrénica interna no se vera
afectada adversamente al llenarlos con agua u otros liquidos. Sin embargo, debe ser consciente que las
lecturas se podrian ver afectadas por un cortocircuito u otros efectos de una conexién inadecuada debido a
la presencia de humedad en el conector. jAseglrese de secar concienzudamente los conectores antes de
usar la consola!

4.3 Calibracion

La consola se debe enviar periddicamente (una vez al afio) al fabricante para inspeccion,
limpieza y calibracion. Se cargara una tarifa nominal por el servicio, pero es altamente
recomendado. Contacte a la fabrica para programar la devolucion.
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5. SOLUCION DE PROBLEMAS

Esta seccién enumera los problemas mas comunes experimentados al usar la GK-603 y la accion
correctiva posible. Consulte a la fabrica para ayuda con problemas no descritos aqui o después de haber
agotado las posibilidades enumeradas.

La unidad no enciende cuando se oprime ON.

v Deje la bateria cargando durante la noche.

v" Verifique si se han fundido los fusibles internos. Reemplacelos si fuera necesario.

v" Verifique la salida del cargador con un voltimetro (ver el Apéndice D.2.4. para el diagrama de pines.

En la Pantalla de Lecturas los valores mayores de £00010 se despliegan sin ninguna sonda acoplada.
v/ Limpie concienzudamente el conector del Sensor en el panel frontal.
v Verifique que la bateria esté totalmente cargada (Verificacion del Sistema, seccion 3.5.1.1).

En la Pantalla de Lecturas los canales A 0 B (0 ambos) leen -99999.

v" Limpie concienzudamente el conector del Sensor en el panel frontal.

v" Si la sonda esté colocada hacia abajo puede sobrepasar el rango de salida.

v" Verifique que la bateria esté totalmente cargada (Verificacion del Sistema, seccién 3.5.1).

Cuando intenta enviar archivos via RS-232 de la GK-603, la recepcion es ininteligible.
v Verifique que los parametros de comunicacion para la computadora central estén correctos.

Se pierde la Fecha/Reloj u otra informacion del sistema (archivos, confiquracion, etc.)
v Verifique la bateria interna de litio (Verificacién del Sistema, seccién 3.5.1).

No se puede apagar la consola.

v Espere hasta que pase el retraso del apagado. Alternativamente, conecte la GK-603 a una
computadora central y ejecute el comando “E” (ver el Apéndice F). Vuelva a encender la consola.
Trate de apagarla otra vez. Si no se apaga contacte a la fabrica para programar la devolucion de la
unidad.

La luz de fondo esté parpadeando

v"Indica una condicién de bateria baja. Termine el estudio o proceso tan rapido como sea posible.
Enchufe el cargador y déjelo toda la noche. La consola se apagara cuando el voltaje llegue a 10.5
volts. Use la opcion de Verificacién del Sistema para verificar la bateria (seccion 3.5.1.).

La pantalla de jErrorj muestra un cédigo cuando se intenta cargar un archivo para la Reduccion de

Datos.

v' Hay un problema de compatibilidad entre los archivos. Ver la secciéon 3.2.1. para mayor
informacion.

La pantalla de jError! muestra un cédigo cuando se intenta cargar un archivo del puerto RS-232.
v" Ha ocurrido un retraso o el archivo no esta en el formato correcto. Ver las secciones 3.3.3. y 3.3.4.
para mayor informacion.
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APENDICE A - FORMATOS DE ARCHIVOS GEOKON

A.1. Configuracion de Formato de Archivos

El siguiente es una muestra de un archivo de configuracién seguido por notas explicativas.

SE(vwZ2.4,08,/96) ;2. .0; FORMAT II
HCLINCHMETEE DATR

LE HEME:TEST3

EREADINGS: 2

47

FLEVEL, &+, &-, B+, E-

S W g Nk

+--- r

Observe lo siguiente al respecto del formato de archivo de configuracion:

1.

2.

11.
12.

La letra después de “GK 603" en el encabezado indica las unidades de la consola. “E” indica
unidades Inglesas, “M” las métricas.

“v2.4” después de “GK 603E” indica la version del software de la consola que guardé el archivo.
La versidon del software esta seguida por la fecha (mes/afio) de su revision.

“2.0” describe las unidades de los datos en este archivo, en este caso indicando que las unidades
son 2senf x 10,000 (o una lectura de 10,000 cuando la sonda esta inclinada 30°. Si el encabezado
contiene “2.5” en lugar de “2.0” entonces las unidades son 2.5senf x 10,000 (o una lectura de
12,500 cuando la sonda esté inclinada a 30°C).

“PROYECTO” esté seguido (después de una coma) por un maximo de 40 caracteres de texto de
codigo ASCII.

“HOLE NO.(”Barreno No.”) esta seguido por un méximo de 10 caracteres de texto de codigo
ASCII.

La “FECHA” y el “RELOJ” se refieren a cuando se cred la configuracion del archivo. Para los
archivos de datos esto indica cuando se registraron por primera vez las lecturas.

El tipo de sonda esta indicado por un prefijo del Nimero de la Sonda ingresado por el usuario.
“10G” se refiere a 10 volts por sonda g, “/4G " indica 14 volts por sonda gy “D” indica una sonda
digital (seccién 3.5.3). EI Numero de la Sonda que sigue al tipo de sonda es de 10 caracteres de
texto de codigo ASCII.

“NOMBRE DEL ARCHIVO” se refiere al nombre (méximo de 8 caracteres ASCII) usado para
almacenar la configuracién en la GK-603.

“#LECTURAS” siempre es “2” para un archivo de configuracion.

La letra enfrente de “NIVEL” indica si se usaron los intervalos fijos o variables para registrar los
datos. “F” antes de “NIVEL” indica intervalos fijos mientras que “V” indica variables.

No hay lineas en blanco separando los conjuntos de datos o la informacion del encabezado.

Cuando se usan intervalos fijos, dos matrices de datos se envian para determinar el intervalo de
lectura y el nivel de inicio. El primer valor de “NIVEL” se usa como el Nivel de Inicio. Las
diferencias entre los primeros y segundos valores del “Nivel” se usa con el Intervalo de Lectura. En
el ejemplo anterior el Nivel de Inicio seria 102 pies, el Intervalo de Lectura -2 pies. Cuando se usan
intervalos variables se envian todos los niveles, determinados por la entrada “#LECTURAS. Los
niveles de lectura discreta son determinados por envio de datos. Se asume que el Intervalo de
Lectura predeterminado es 0.1 (metros o pies) .



A.2. Formato de Archivo de Datos

El siguiente es una muestra de archivo de datos seguida por notas explicativas.

L

GE €03E{v2_.4,08/96);2_0;FORMAT II
EFRQJECT :INCLINCMETEE LDATR

HOLE HO. :IEO0]

LLTE
TIME : :
FROBE HO.:14301
FILE HAME:TEST3
#READINGS: 22

v
44  -H45 , BZ
q —-[77 =E
4z ,-B77 , 85
40 ,-%01 , 105
38 ,-5%24 , 130
36 ,—-528 , 134
34 ,-5%51 , 1led
32 ,-9%43 , 151
30 ,-9%33 , 144
28 ,-%23 , 131
Ze ,—-9%16 , 124
24 =507 , 115
z2 ,-BB& , =3
20 - . 59
g ,—81z2 , 23
1e ,-710 ,-8H
14 ,-577 ,-2Zl¢
12 ,-5%% ,-189
10 ,-e38 ,-152
B ,—-€80 ,-115
& =772 ,-1% ,
4 ,-BB3 , B8 ,
7 =759 =8
2 ,=7%% ,-8 ,

Notese lo siguiente al respecto del formato de archivo de datos:

ok whrE

Ver la seccion (A.1) del archivo de datos para una explicacion de la informacion del encabezado.

Comas separan los campos (en la porcién de datos) en el archivo.
Los ceros a la izquierda se suprimen y no hay campos fijos.

Los puntos de los datos no estan precedidos por “+” si son positivos.
Los datos se almacenan en unidades de 100 microvoltios (digitos).
La primera matriz de datos se refiere al Nivel de Inicio.
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APENDICE B - ESPECIFICACIONES

B.1. Capacidad de Medicion
Servoacelerémetro anal6gico biaxial
Servoacelerometro digital biaxial

Voltaje bateria principal (bateria de &cido de
plomo)

Voltaje bateria de respaldo (bateria de litio)
Alimentacion positiva de la sonda (+12 VCD)
Alimentacion negativa de la sonda (-12 VCD)
Voltaje de referencia A/D (+1.0000 VDC)

B.2. Medicion Analdgica

Resolucién: 1 parte en 40000

Rango de entrada: +10 VCD

Corriente de polarizacion de entrada: 10 pA
Impedancia de entrada: >1 MQ

Ancho de banda de entrada: 20 Hz
Aislamiento del canal A al B: -92 db
Exactitud: 0.15% Gama a Plena Escala (FSR)
(sobre temperatura)

Alimentacion de la sonda: +12VCD @ 50mA
Salida: 20,000 sen 8 [el angulo de inclinacion]
{con las sondas Geokon con salida de 10V/G}

B.3. Medicion Digital
Resolucién: 16 bit (1 parte en 65536)
Interfaz: RS-232

B.4. Procesador

Tipo: Hitachi 6303X

Frecuencia del oscilador: 7.3728 MHz
Frecuencia del sistema del reloj: 1.8432 MHz

B.5. Memoria

RAM: 128K Estética

ROM: 64K EPROM

Almacenamiento de archivo de configuracion: 16
archivos

Almacenamiento de archivo de datos 96 archivos
Niveles maximos por archivo de datos: 255
Almacenamiento de puntos totales de datos: 28544

B.6. Reloj

Caracteristicas: Calendario completo
Formato de la hora: 24 horas
Oscilador: 32.768kHz

Exactitud: + 1 minuto por mes
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B.7. Interfaz Serial

Velocidad de la interfaz: 1200 o 9600 baudios
Parametros de comunicacion: 8 bits de datos, 1 bit
de parada, sin paridad, software ddplex integral de
establecimiento de comunicacion: XON/XOFF
Formato de salida de datos. Texto ASCII

B.8. Potencia

Llamada de corriente de reposo: <0.2 mA

Corriente operativa: =175 mA (sin sonda)
~225 mA (con sonda)

Bateria: Panasonic 12 Volt 3.4 Ahr

Tipo de bateria: 4cido de plomo sellada

Tiempo operativo: =12 horas

Bateria de respaldo: 3.5 volt 1.8 Ahr

Tipo de bateria de respaldo: Litio

Vida de bateria de respaldo: ~4 afios

B.9. Cargador
120 VCA: 18 VCD @ 533mA
220 VCA: 15 VCD @ 800 mA

B.10. Caracteristicas Fisicas
Tamafio: 8.257x6.57x8” (LXAXA)
21mmx165mmx203mm

Peso: 8 Ibs., 3.6 kg.

Temperatura operativa: 32-120°F
0-50°C

Humedad: 95% (sin condensacion)
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C.1.2. Archivo de Datos Actuales

APENDICE C - MUESTRA DE ARCHIVOS/REPORTES/TRAZADOS GRAFICOS

C.1.1. Archivo de Datos Iniciales
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C.2.1. Reporte de Suma de Comprobacién del Eje A del Instrumento (Deflexidn)

REPORTE: Comprobacion del Eje A del Instrumento

NOMBRE DEL PROYECTO: Datos del Inclinémetro
NUMERO DE HOYO: IHO01
ELEVACION MAXIMA: +584.0

Angulo Azimut Real: +0.0 Angulo Azimut Calculado: +0.0

-- Datos Iniciales -- -- Datos Actuales --
Nombre del Archivo: TEST1 TEST2
Fecha de la Lectura: 05/01/94 06/01/94
Hora de la Lectura: 09:19:02 09:39:18
Numero de Sonda: 01 01

- E +142 -27 2 +
- 5 +54 -2 -c -c
= 17 +14 -17 +0 +0
= i +137 -1% 4 +4
- 13 +166 -13 +1 +1
- 2 +150) -z <1 +1
= 1 +218 -17 2 +3
= 0 +235 -18 1 +1
= ] +168 -18 +3 +32
- 18 +157 -17 +1 +1
= 17 +141 1 -1% 1 +1
= 18 +120 1 -1 2 +2
- 5 7 +3€ -71 -15 2 +2
- 3 1 +21 -=0 -13 z +2
= 41 i +14 -34 -20 +0 +0
= +1 18 +1 -18 -17 1 +1
+ -7 18 4 +] =20 -2 -2
e Y Sr o oa =
= -102 1 283 -1% 2 +2
= -155 g 2138 -17 2 +2
= 217 1 2187 -1% 2 +2
+535.0 -Z€3 1 =243 -1% 2 +2
2536.0 -105 3 282 -23 +0 +0
2534.0 -122 1 2103 -18 +3 +32
2532.0 -L€7 2 2145 -14 +6 +6
+530.0 -213 i =134 -18 2 +2
- -243 1 =123 -1% z +2
= -114 i 285 -18 2 +2
= -TE i 5 -18 1 +1
= -58 1 -18 2 +2
- -5E 2 20 2 +2
= -47 g -18 1 +1
- -182 5 -24 1 +1
= -230 3 -21 2 +2
- -z48 1 20 +1 +1 +72
- -2E32 1 -z0 <1 +1 =740
= 277 i -1% 1 +1 +76.
= -2132 1 -17 4 +4 #7
= -220 18 -18 1 +1 +8
- -335 13 -1 +3 +3 +8
= -238 19 -17 2 +2 +84
= -228 i -20 +0 +0 +8
= -258 7 -15 2 +2 +8B
-381 2 -13 +3 +3
-417 z1 -18 +3 +32
472 z1 -20 1 +1
516 20 -18 2 +2
3 20 -13 +1 +1
a7 “is s T
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C.2.2. Reporte de Cambio del Eje A en Digitos y de Deflexion

REPORTE: Cambio del Eje A en Digitos y Deflexion en Pulgadas (De Abajo a Arriba, Fijo)

NOMBRE DEL PROYECTO: Datos del Inclinémetro
NUMERO DE HOYO: IH01
ELEVACION MAXIMA: +584.0

Angulo Azimut Real: +0.0 Angulo Azimut Calculado: +0.0

-- Datos Iniciales -- -- Datos Actuales --
Nombre del Archivo: TEST1 TEST2
Fecha de la Lectura: 05/01/94 06/01/94
Hora de la Lectura: 09:19:02 09:39:18
NUmero de Sonda: 01 01

———-Initial Data---—-

S ga o ba b
L I T I T R I I |

3 -3 -
% -z -
# +4 -
+1 -24 +43 -4 -
+1 -1E +1% -1 -
- +1 -2z 42 -
- +37 +1 -
- +82 +0 -
- +138 -z -
- +107 4D -
- +243 +0 -
- +a82 +0 -
- +1032 -1 -
-18 +1439 -z -
-713 +104 4D -
-z43 +223 +0 -
-114 +0 -
-g2 +D -
-47 -1 -
-133 -5 -
—230 4D -
-24g -1 -
-161 +1 -

_z -




C.2.3. Trazado Gréfico de Cambio del Eje A en Digitos (Deflexion)

TRAZADO GRAFICO: Cambio del Eje A en Digitos

NOMBRE DEL PROYECTO: Datos del Inclinémetro
NUMERO DE HOYO: IH01
ELEVACION MAXIMA: +584.0

Angulo Azimut Real: +0.0 Angulo Azimut Calculado: +0.0
-- Datos Iniciales -- -- Datos Actuales --
Nombre del Archivo: TEST1 TEST2
Fecha de la Lectura: 05/01/94 06/01/94
Hora de la Lectura: 09:19:02 09:39:18
Numero de Sonda: 01 01
A-AXis
Elew.
Level
Ft. o
-10 a -lﬁ -4 2 + +2 + + +B #10
| | | | | |
ToP | | | I | | | ToF
— - F -
— —p —
L 1 | _
740 —t—ft— | — #100
r e - 7
— —— * | —
e e e e ] 0
— & — -
—_ —— & —_
— — -
ey ] | - 00
L . 3
I i * ]
+544 10 L | | | | | | ' . +#00
L [ [ I ! 1 | [ [ _ :
' = '
L . -
g — | | I | i
] I [ [ [ -L i 1 [ 1 +50.0
5240 | | | l . T | | ]
] I [ [ I T 1 I [ ] +30.0
b il -
— * —4— —

— * — -
+514.0 i I i i " H i ' +70.0
- 1 ]

C . :
C | | | | T | | | T
i | | (- | —
L b -
L . -
I~ | | | i 1 | | | ]
+£3 0 » | | | | ; 1 | | | ] +80.0
— *  —g— —
L . _
L r - | -
#4840 w #1000
— = || —_—
3OTTOM | BOTTOM
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C.2.4. Trazado Gréfico de la Deflexion del Eje A

TRAZADO GRAFICO: Deflexion del Eje A en Pulgadas (De abajo a Arriba, Fijo)

NOMBRE DEL PROYECTO: Datos del Inclinémetro
NUMERO DE HOYO: IHO01
ELEVACION MAXIMA: +584.0

Angulo Azimut Real: +0.0 Angulo Azimut Calculado: +0.0
-- Datos Iniciales -- -- Datos Actuales --
Nombre del Archivo: ~ TEST1 TEST2
Fecha de la Lectura: 05/01/94 06/01/94
Hora de la Lectura: 09:19:02 09:39:18
Numero de Sonda: 01 01
A-AXis
Ftbu' Lews|
Ft
-0.10 -ln.-::ns 006 -0.04 -tln.uz #0000 02 004 +i:|.|:|ﬁ 008 +0.10
| | |

ToF | | P | | | | TOF
- &« - —
N N i ]
— & —— —

$574.0 i I i - I i i +10.0
e * — -—
— & —— —
= « ]

+584.0 | { * } | | +20.0
C r ]
L . - _
— * —— -—
- * -1 -

+554.0 I I I . I I i +30.0
L . - _
= . ]
C « I ]

meen - | | . | | ' R

= L [ [ % L [ [ | _ -
*

C v ]
I | | [ | | | ]

#5340 [ [ [ [ [ [ +50.0
C . ]
L * —t —_
L P _
= | il

#5240 I i I ™ i | | —{ +60.0
L — _
N il _
I | | | T | | | ]

+514.0 [ [ | i I [ I +70.0
- A N

k3

- | | | T | | | N

+504.0 | | | x | | | +B0.0
N - ]
L - _
C i ]
- e - -

4041 | | | = | | { +00.0

. rC | | I | | | ] %0

C o ]
L e ]
= T ]

+484.0 i +100.0
- T _

IOTTOM i BOTTON




C.3.1. Reporte de Comprobacion del Eje A del Instrumento (Perfil)

REPORTE: Comprobacion del Eje A del Instrumento

NOMBRE DEL PROYECTO: Datos del Inclinémetro
NUMERO DE HOYO: IHO01
ELEVACION MAXIMA: +584.0

Angulo Azimut Real: +0.0 Angulo Azimut Calculado: +0.0

-- Datos del Perfil --
Nombre del Archivo: TEST1
Fecha de la Lectura: 05/01/94
Hora de la Lectura: 09:19:02
Numero de Sonda: 01

a3
3

i
i
[}
0D D
SRR
D AD D
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C.3.2. Reporte en Digitos y Perfil del Eje A en Pulgadas

REPORTE: Reporte en Digitos y Perfil en Pulgadas (De Abajo a Arriba, Fijo)

NOMBRE DEL PROYECTO: Datos del Inclinémetro
NUMERO DE HOYO: IHO01
ELEVACION MAXIMA: +584.0

Angulo Azimut Real: +0.0 Angulo Azimut Calculado: +0.0

-- Datos del Perfil --
Nombre del Archivo: TEST1
Fecha de la Lectura: 05/01/94
Hora de la Lectura: 09:19:02
Numero de Sonda: 01
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C.3.3. Trazado Gréfico del Eje A en Digitos

TRAZADO GRAFICO: Perfil del Eje A en Digitos

NOMBRE DEL PROYECTO: Datos del Inclinémetro
NUMERO DE HOYO: IHO01
ELEVACION MAXIMA: +584.0

Angulo Azimut Real: +0.0 Angulo Azimut Calculado: +0.0

-- Datos del Perfil --
Nombre del Archivo: TEST1
Fecha de la Lectura: 05/01/94
Hora de la Lectura: 09:19:02
Numero de Sonda: 01
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C.3.4. Trazado Graéfico del Perfil del Eje A en Pulgadas

TRAZADO GRAFICO: Perfil del Eje A en Pulgadas (de Abajo a Arriba, Fijo)

NOMBRE DEL PROYECTO: Datos del Inclinémetro
NUMERO DE HOYO: IHO01
ELEVACION MAXIMA: +584.0

Angulo Azimut Real: +0.0 Angulo Azimut Calculado: +0.0
-- Datos del Perfil --
Nombre del Archivo: TEST1 TEST2
Fecha de la Lectura: 05/01/94 06/01/94
Hora de la Lectura: 09:19:02 09:39:18
Numero de Sonda: 01 01
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APENDICE D - CABLEADO DE CONECTORES Y CABLES

D.1. Conectores (en el panel frontal de la GK-603

D.1.1. Conector Bendix RS232 de 10 pines

Pin Nombre Descripcion Color del Cable (del J4)
A SGND Sistema a Tierra Café
B TXD Transmitir Datos Rojo
C RXD Recibir Datos Naranja
D RTS Solicitar Envio Amarillo
E CTS Despejar para Enviar Verde
F SGND Sistema a Tierra Azul
G DTR Terminal de Datos Lista Morado
H V+ Alimentacion +5 VDC Gris
J SW_SEL Seleccionar Interruptor Blanco
K REZZUB Habilitar Zumbador Negro

D.1.2. Conector del Sensor Lemo de 6 Pines

Pin Nombre Descripcion Color del Cable (del J3)
1 +12PROBE Alimentacion Sonda +12 VCD Café
2 -12PROBE Alimentacon Sonda -12 VCD Rojo
3 PGND Energia a Tierra Naranja
4 VA Entrada del Eje A Amarillo
5 VB Entrada del Eje B Verde
6 AGMD Analdgico a Tierra Azul

D.1.3.3. Conector del Cargador Bendix de 3 pines

Pin Nombre Descripcion Color del Cable
A SGND Sistema a Tierra Negro

B +12 IN Entrada de Energia Externa (12-14 VCD) Rojo

C +CHG_IN Entrada del Cargados (14-22 VCD) Blanco




D.2 Cables

D.2.1. Cable RS-232

D.2.3. Cable

Bendix 10 pines Belden DB-25 DB-9
Color del Cable (hembra) (hembra)
A Café 7 5
B Rojo 2 3
C Naranja 3 2
D Amarillo 4 7
E Verde 5 8
G Violeta 20 4
D.2.2. Cable de Impresora Diconix 180 psi
Bendix 10 pines Belden DB-25
(RS232) Color del Cable (macho)
A Café 7
B Rojo 2
C Naranja 3
D Amarillo 4
E Verde 5,6,8
G Violeta 20
de Impresora Canon BJ-30
Bendix 10 pines Belden DB-25
(RS232) Color del Cable (macho)
A Café 7
B Rojo 3
C Naranja 2
E Violeta 20
H Gris 20
D.2.4. Cable de Interruptor Remoto
Bendix 20 pines Color del Cable Para
(RS232)
A Negro Interruptor Remoto
H Blanco Zumbador Remoto +
J Rojo Interruptor Remoto
K Verde Zumbador Remoto -

D.2.5. Cable del Cargador (110VAC/220VAC)

Pin Color del Cable Descripcion
A Negro Tierra
C Negro con Franja Blanca Positivo
D.2.6. Cable de Energia Externa
Pin Color del Cable Descripcion Pinza
A Negro Tierra Negra
B Negro con Franja Blanca Positivo Roja
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APENDICE E - FORMULAS PARA REDUCCION DE DATOS

E.1. Calculo de la Deflexion

Etiqueta Descripcion
Z Angulo Azimut Real
zY Angulo Azimut Computacional
YA Angulo de Correccion (usualmente 0°)
RINT Intervalo de Lectura Absoluto en pies 0 metros
IA+,1A- Datos Iniciales del Eje A en Digitos (2sin8=10000 @ 30°, 2.5sin6=12500 @ 30°).
PA+ PA- Datos Actuales del Eje A en Digitos (2sin6=10000 @ 30°, 2.5sin6=12500 @ 30°).
IB+,I1B- Datos Iniciales del Eje B en Digitos (2sin6=10000 @ 30°, 2.5sin6=12500 @ 30°).
PB+,PB- Datos Actuales del Eje B en Digitos (2sin6=10000 @ 30°, 2.5sin8=12500 @ 30°).
SA Cambio Calculado en Digitos para el Eje A.
SB Cambio Calculado en Digitos para el Eje B.
M Multiplicador, donde:
2sin0=0.0003 para unidades Inglesas, 2.5sin6=.00024.
2s5in0=0.0025 para unidades Métricas, centimetros, 2.5sin6=0.002.
2s5in0=0.025 para unidades Métricas, milimetros, 2.5sin6=0.02.
CA Deflexion A (en pulgadas, unidades Inglesas, no corregidas).
Deflexion A (en centimetros o milimetros, unidades Métricas, no corregidas).
CB Deflexion B (en pulgadas, unidades Inglesas, no corregidas).
Deflexion A (en centimetros o milimetros, unidades Métricas, no corregidas).
DA Deflexion A (en pulgadas, unidades Inglesas, corregidas para el &ngulo).
Deflexion A (en centimetros o milimetros, unidades Métricas, corregidas para el angulo).
DB Deflexion B (en pulgadas, unidades Inglesas, corregidas para el angulo).
Deflexion A (en centimetros o milimetros, unidades Métricas, corregidas para el angulo).
cos Funcion coseno.
sin funcidn seno.

Tabla E-1 Variables de Reduccion de Datos (Deflexién)

+) - (22-)

2 —((Ir+)-(I2&-))
PE+) - (EE-)

-(({IB+)-({IB-))

L
e
I
o
o

Ecuacion E-1 Célculo de Cambio en Digitos (Deflexién)

CA = M x RINT x SR
CB M x RINT = SB
A = (CA % cos(ZZ))+(CB = sin(ZZ)

)] (CA % sin(ZZ) )+ (CB = cos(ZEZ)

Ecuacion E-2 Célculo de la Deflexién

Nota: Acumular (3)) los resultados DA y DB en cada incremento de profundidad (del fondo hacia arriba o
desde arriba hacia abajo) para obtener el cambio de deflexién (Figura 1.1-3).
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E.2 Calculo del Perfil

Etiqueta Descripcion
Z Angulo Azimut Real
zY Angulo Azimut Computacional
YA Angulo de Correccion (usualmente 0°)
RINT Intervalo de Lectura Absoluto en pies 0 metros
IA+,1A- Datos Iniciales del Eje A en Digitos (2sin8=10000 @ 30°, 2.5sin6=12500 @ 30°).
PA+ PA- Datos Actuales del Eje A en Digitos (2sinf=10000 @ 30°, 2.5sin6=12500 @ 30°).
IB+,I1B- Datos Iniciales del Eje B en Digitos (2sin6=10000 @ 30°, 2.5sin6=12500 @ 30°).
PB+,PB- Datos Actuales del Eje B en Digitos (2sinf=10000 @ 30°, 2.5sin6=12500 @ 30°).
SA Cambio Calculado en Digitos para el Eje A.
SB Cambio Calculado en Digitos para el Eje B.
M Multiplicador, donde:
2sin0=0.0006 para unidades Inglesas, 2.5sin6=.00048.
2sin0=0.005 para unidades Métricas, centimetros, 2.5sin6=0.004.
2s5in0=0.05 para unidades Métricas, milimetros, 2.5sin6=0.04.
CA Deflexion A (en pulgadas, unidades Inglesas, no corregidas).
Deflexion A (en centimetros o milimetros, unidades Métricas, no corregidas).
CB Deflexion B (en pulgadas, unidades Inglesas, no corregidas).
Deflexion A (en centimetros o milimetros, unidades Métricas, no corregidas).
DA Deflexién A (en pulgadas, unidades Inglesas, corregidas para el angulo).
Deflexion A (en centimetros o milimetros, unidades Métricas, corregidas para el angulo).
DB Deflexion B (en pulgadas, unidades Inglesas, corregidas para el angulo).
Deflexion A (en centimetros o milimetros, unidades Métricas, corregidas para el angulo).
cos Funcion coseno.
sin funcidn seno.

Tabla E-2 Variables de Reduccién de Datos (Perfil)

/
/

=

((24) - (2-)
((B+) - (B-)

i

\ -
i L
\ -
i L

m

Ecuacion E-3 Célculo del Cambio en Digitos (Perfil)

CA = M x RINT x SA
CB = M x RINT x SB
D& = (CA % cos(ZZ))-(CB = sin(ZZ))

DB (CAh = 3in(ZZ) )+(CEB = cos(ZZ))

Ecuacion E-4 Célculo del Perfil

Nota: Acumular (})) los resultados DA y DB en cada incremento de profundidad (del fondo hacia arriba o
desde arriba hacia abajo) para obtener el perfil.

E.3. Usuarios GTILT

Cuando se usa GTILT con la GK-603 use una Constante para la Sonda de 10000 para ambas sondas
Inglesas y Métricas cuando use Unidades 2.0sin. Para Unidades 2.5sin use una Constante de 12500.
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APENDICE F - COMANDOS DE COMUNICACION RS-232

La GK-603 soporta varios comandos ingresados directamente via la interfaz RS-232 desde la computadora
central. Siga estos pasos para hacer la conexion RS-232:

1. Conecte la GK-603 y la computadora central con el cable RS-232 que se proporciono.

2. Ejecute un programa de telecomunicaciones en la computadora central (tal como Hiperterminal (ver
el Apéndice K Pagina 65)) para permitir la comunicacion RS-232.

3. Oprima <Enter> unas cuantas veces en la computadora principal para verificar la conexion apropiada.
Si se ha logrado la comunicacion la GK-603 desplegara asteriscos. Los pardmetros de comunicacion
son 1200 o 9600 baudios, bits de 8 datos, 1 bit de parada, sin paridad, establecimiento de
comunicaciéon XON/XOFF habilitada Nota: escriba todos los comandos en letras mayudsculas
seguidas por <Enter>. Si se ha ingresado un comando incorrecto, usualmente la GK-603 no lo

reconocera.

Tabla F-1 Lista de comandos RS-232 disponibles

Comando Descripcion

B Regresa a la aplicacion de velocidad en baudios actual. Use Bnnnn para establecer
la velocidad en baudios.

Bnnnn Ajusta la velocidad en baudios de las comunicaciones RS-232, donde nnnn= 1200
0 9600 para 1200 o 9600 baudios, respectivamente. Nota: Para cambiar de 9600 a
1200 baudios debe ingresar el comando mientras se estda comunicando en 9600
baudios. A continuacién, todas las comunicaciones deben ser en 1200 baudios.
Este ajuste se retiene al apagar.

C Regresa los valores actuales del reloj de la GK603. Por ejemplo:

*C
Fecha: 21/02/96 Hora: 09:28:52
*

CFDnn Elimina el archivo de configuracion especificado por nn. Use CFL para enumerar
los archivos de configuracion almacenados.

CFDALL Elimina todos los archivos de configuracion en la memoria. jAsegurese de que
quiere hacer esto ya que no hay indicacion visible para verificar sus intenciones;

CFL Enlista los archivos de configuracion almacenados.

CFRnn Recibe un archivo de configuracion de la computadora central y lo almacena en la
ubicacién de archivos nn. La GK-603 asignara una ubicacion para el archivo (si
hay una disponible) si no se especifica un nimero.

CFSnn Envia el archivo de configuracion a la computadora central.

CFSALL Envia todos los archivos de configuracién almacenados en la GK-603 a la

computadora central.

CSmm/dd/yy/hh:mm:ss

Ajusta el reloj de la GK-603, donde:

mm = mes
dd = dia
yy = afio
hh = hora

mm = minutos

ss = segundos

Por ejemplo:

*C

Fecha: 21/02/96 Hora: 09:28:52
*CS///10:30

Fecha: 21/02/96 Hora: 10:30:10

Tabla F-1 Comandos RS-232
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Comando Descripcion

DFDnn Elimina el archivo de datos especificado por nn. Use DFL para la lista de los
archivos de datos almacenados.

DFDALL Elimina todos los archivos de datos en la memoria. jAsegUrese que quiere hacer
esto ya que no hay indicacion visual para verificar sus intencionesj Por ejemplo:
*DFDALL
Archivos de datos eliminados
*

DFL Enlista los archivos de datos almacenados.

DFRNN Recibe un archivo de datos de la computadora central y lo almacena en la
ubicacién de archivos nn. La GK-603 asignara una ubicacion para el archivo (si
hay una disponible) si no se especifica un nimero.

DFSnn Envia el archivo de datos nn a la computadora central.

DFSALL Envia todos los archivos de datos almacenados en la GK-603 a la computadora
central.

E Termina las comunicaciones y apaga la GK-603.

Ho6? Despliega la ayuda sobre los comandos RS-232.

Kn Simula una techa oprimida del panel frontal, donde:
n=1, “ en la palanca de mando
n=2, ¥ en la palanca de mando
n=3, € enla palanca de mando
n=4, » en la palanca de mando
n=5, <SELECT/STORE>
N=6, <MENU/ESCAPE>

M Regresa el estado actual de la memoria de almacenamiento de archivos. Por
ejemplo:

*M

Sectores libres: 747

Sectores usados: 153

Memoria usada: 17.0%

*

El ndmero méximo de sectores es 892. Ver el Apéndice G para mayor
informacion.

MT Prueba el uso actual de la memoria de la GK-603. Este comando buscara todos os
archivos almacenados, tanto de configuracién como de datos y se asegurara que
estén completos y que usan la memoria apropiadamente. Si se encuentran
discrepancias entre el uso de la memora indicada por un archivo en particular y la
memoria real de la GK-602, se elimina el archivo y se corrigen los punteros de los
sectores libres.

PO Regresa la aplicacion actual de apagado en minutos. El rango es entre 0 y 38
minutos. Al ajustar el tiempo de apagado a 0 minutos se inhabilita el apagado
automatico. En ese caso la consola solamente se apagard cuando la bateria
principal tenga menos de 10.5 volts.

R Restablece todas las aplicaciones internas y la memoria de la GK-603.

jAdvertenciaj jSe borraran todos los archivos de configuracion y de datosj Se le
preguntara al usuario que confirme, oprima Y, N & <Escape>. Nota: La
informacion del reloj no se vera afectada. Por ejemplo:

*R

¢Esta seguro (Y/IN)? Y

Memoria liberada.
*
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S Regresa al estado actual de las varias aplicaciones del sistema de la GK-603. Ver
la Tabla F-2.

SV Regresa la version de software instalada. Este nimero se almacena en todos los
archivos de configuracién y de datos y se puede encontrar en la seccién de
encabezamiento de los archivos de configuracion o de datos.

Z Regresa el valor actual del contraste (entre 0 y 255) del circuito de contraste LCD.

Znnn Ajusta el valor del contraste para el circuito de contraste LCD., donde n = 0-255.

En condiciones de luz baja un valor méas alto puede producir una pantalla que se
puede leer mas facilmente. En luz brillante un valor menor puede ser mas
adecuado. El valor predeterminado de fabrica es 128.

Comando de Respuesta

*S

Firma de RAM1:
Firma de RAM2:
Firma de RAMS3:
Firma de ROM1:
Firma de ROM2:
Recuento de Interrupciones: 0
Errores de lectura CY325: 0

Errores de escritura C/325: 0

42811
45327
1423

61069
39969

Tabla F-1 Comandos RS-232 (continuacidn)

Descripcién

Las firmas son una prueba del contenido y secuencia de la
memoria. Cada banco de memoria consiste de 32K bytes de
almacenaje. Este comando es Util particularmente para las
porciones ROM1 y ROM2 de la memoria. Comprobar los valores
reportados contra los predeterminados de fabrica para esa version
es una buena practica para saber si el software del sistema
operativo de la GK-603 se ha perturbado (no es muy probable).

El recuento de interrupciones es un registro del nimero de veces

Contador de verificacién de bateria: 190 que el sistema se ha “caido”. Ocasionalmente esto puede ocurrir

Tiempo de apagado: 0 minutos

Sectores libres: 747
Sectores usados: 153
Memoria usada: 17%

*

debido a electricidad estatica, interferencia eléctrica o interrupcion
del servicio eléctrico. El comando “R” restablece estos contadores.

El contador de verificacion de bateria indica cuando se debe
realizar la verificacién del voltaje de la bateria. Cuando el contador
llegue a 1687 (exactamente) se verifica el voltaje. Si el voltaje esta
debajo de 115 volts la luz trasera comienza a parpadear
intermitentemente. Si el voltaje esta debajo de 10.5 volts la unidad
se apagara. En ese caso se perdera el conjunto de datos actuales.

El tiempo de apagado es el mismo valor que el que indica el
comando “PO”.

Los sectores libres, los sectores usados y el porcentaje de memoria
usada son los mismos indicados por el comando “M”.

Tabla F-2 Comando “S”
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APENDICE -USO DE LA MEMORIA GK-603

La GK-603 asigna dindmicamente la memoria, en la forma de sectores de 128 bytes, para almacenar los
archivos de configuracion y de datos. Cuantos sectores se requieren para un archivo en particular depende
de varios factores, tales como el tipo de archivo ya sea de configuracién o datos, si se usan intervalos fijos
o0 variables y cuantos niveles de datos existen.

Hay un total de 892 sectores disponibles para almacenamiento de archivos. Todos los puntos de datos, ya
sean intervalos o lecturas, requieren 4 bytes de memoria.

Para calcular cuantos sectores se requieren para un archivo en particular observe los siguientes
lineamientos:

o La informacidn del encabezado de un archivo, ya sea de configuracion o de datos, requiere 1 sector.

o Si se usan intervalos variables, se deben asignar sectores para almacenar los intervalos. Cada
intervalo es un valor de punto flotante de 4 bytes, por lo que se pueden almacenar 32 intervalos en
cada sector. Si el sector se usa solo parcialmente se desperdician los bytes restantes. Si se usan
intervalos fijos no se necesitan sectores adicionales.

e  Cada matriz del nivel de los datos consiste de 4 valores de punto flotante, A+, A-, B+ y B-. Por
consiguiente se requieren 16 bytes para cada nivel, se pueden almacenar 8 niveles por sector (16 x 8
=128).

Por ejemplo, vamos a calcular cuantos archivos de datos con intervalos fijos consistentes de 125 niveles
por archivo se pueden almacenar en la GK-603.

1. El encabezado requiere 1 sector.
2. Se usan intervalos fijos por lo que no se requieren sectores para almacenar datos con intervalos.

3. Con 125 niveles, se requieren 16 sectores para almacenar las lecturas. Una porcion (48 bytes) del
Gltimo sector se desperdiciaran.

4. Cada archivo de datos requiere 17 sectores de memoria por lo que la GK-603 puede almacenar 52
(892/17) de los archivos antes descritos. Sobraran 8 sectores que se podrian usar para almacenar
hasta 8 archivos de configuracion (es decir intervalos fijos).
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APENDICE H - USO DE LA GK-603 CON EL CLINOMETRO MODELO 6201

H.1. Teoria

La GK-603 se puede usar para medir y desplegar la deflexion de puentes medida por una serie de
clinémetros Modelo 6201 colocados a intervalos en serie a lo largo del puente. El célculo de la deflexion
se realiza como sigue:

Tiltplate Tiltplaie . ) Bridge Profle  Tijplae
Straight Line I
@

Se asume que la deflexion vertical de la Placa de Inclinacion 1 es cero.
La deflexidn vertical de la Placa de Inclinacién 2 se obtiene como sigue:
(sinB +sin®, |
S, = 1| =
La deflexidn vertical de la Placa de Inclinacién 3 se obtiene como sigue:

| (sin@, +sin |
2 7 2 )
y la deflexion vertical de la Placa de Inclinacion 4 se obtiene como sigue:

., sinf +sin @,
5, =1, - ‘|

) |‘ sinfl, +sin#, |
Sy= ] —5—=|

&

) |"';inli +sin@, | {sinf, +sinf, |
+£, - LYy, :
2 )7 2

etc.

Tome nota que el método de analisis asume que la Placa de Inclinacién 1 no experimenta ninguna
deflexion vertical. En caso de duda acerca de esto se debe confirmar mediante técnicas usuales de
inspeccion. Probablemente una buena préactica seria extender las series de la placa de inclinacion hacia
afuera en los estribos del puente, es decir, en tierra firme en ambos extremos, si es posible.

También tome nota que el método de analisis asume que la deflexién del puente es una serie de segmentos
de linea recta y que el desplazamiento angular de cada segmento es el promedio del desplazamiento
angular medido en los dos extremos del segmento. Debido a que los puentes realmente no experimentan
deflexion de esta manera, habra algun error en esta aproximacion, aunque las presunciones son necesarias
si se va a usar un clinémetro y placas de inclinacion para medir la deflexion de esta manera.
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H.2. Aplicaciones del Sistema

Primero, se deben ajustar las aplicaciones del sistema (Opcién 5 del Menu Principal). Siga las
instrucciones para ajustar la hora apropiada y, usando la Opcién 4, establezca el Tipo de Sonda en
“10v/g"” si se estd usando un Clindbmetro Geokon Modelo 6201. Usando la Opcién 5, establezca las
Unidades del Sistema a “Métricas” 6 “Inglesas”.

H.3. Estableciendo la Configuracion

La configuracion de las placas de inclinacidn necesita establecerse en la GK-603 y especificamente esto
significa introducir las distancias medidas entre las placas de inclinacion adyacentes en la serie, por lo que
la primera tarea es medir estas distancias con una exactitud de 0.1 metros 0 0.1 pies.

Una vez que se ha medido la distancia, se debe construir la siguiente tabla:
Longitud entre las Placas de Inclinacion 1 y2=£; -
Longitud entre las Placas de Inclinacion2y 3= {, -
Longitud entre las Placas de Inclinacion3y4= {3 -
Longitud entre las Placas de Inclinacion4y 5= £, -
Longitud entre las Placas de Inclinacion n-1 yn= £y, -
donde la Placa de Inclinacion n es la Gltima.

Ahora es necesario calcular las distancias entre la Placa de Inclinacion 1y las demas, es decir:

distancia entre las Placas de Inclinacion 1y2 = D; -
distancia entre las Placas de Inclinaciéon 1y3 = D, - 0, +4,
distancia entre las Placas de Inclinacion 1y4 = Ds; - 03+, + {3
distancia entre las Placas de Inclinacion 1y5 = Dy - £ + 0, + 03404
istanci .. D=3,
distancia entre las Placas de Inclinacion 1y n = BT

iml

Estos numeros se usan después cuando se introduce el “Nivel” durante el establecimiento de la
configuracion.

Las distancias tardaran algun tiempo para entrar, pero es un procedimiento que solamente necesita hacerse
una vez y despues guardarlo. También se puede hacer en la oficina.
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Use el siguiente procedimiento:

10.

11.

12.

13.

Selecciones “Tomar Lecturas” en el ment1 principal.

Seleccione “Pantalla de Lectura” y de el nombre del proyecto, por ej. el nombre del puente.

I4

Use la indicacion de “Hole Number” 6 “Numero de barreno” para asignar un nimero a la serie de
placas de inclinacion que se va a estudiar, por ¢j. “Serie 2”.

El nimero de sonda puede ser el nimero de serie del Clinémetro Modelo 6201 que se esta usando.

Deje el nivel de inicio en cero para que todas las deflexiones verticales se calculen con relacion a
la Placa de Inclinacion 1.

“Tipo de Intervalo” - aqui es importante seleccionar “VARIABLE”.
“Intervalo de Lectura - seleccione 0.1.

Esto permitird que se introduzca la distancia con una exactitud de 0.1 metros o 0.1 pies,
dependiendo de las unidades seleccionadas antes.

Guardar la configuracion - deje esto en “NO”. Aunque la configuracion se guardara, esto se hara
después de que se hayan introducido las distancias.

La Pantalla de Lecturas - ahora se desplegara y el nivel estara en cero y el Set Number (el niGmero
en el cuadro superior derecho) estard en 1. Ahora oprima Store. Esto establecera la Placa de
Inclinacién ndmero uno en el punto de inicio cero.

El nivel permanecerd en cero, pero el Set Number aumentara a 2. Oprima el boton Store una vez
méas. El Set Number regresard a 1 y el nivel ahora aumentard a 0.1, pero ahora necesita
aumentarse mas sosteniendo la palanca de mando hacia arriba hasta que el nivel del nimero
desplegado sea igual a la distancia D; (es decir, la distancia entre las Placas de Inclinacion 1y 2).
Ahora oprima el botdn Store. El nivel permanecera el mismo, pero el Set Number aumentara a 2.
Oprima el boton Store una vez mas y el nivel una vez mas aumentard 0.1 y el Set Number
retornard a 1. Aumente el nivel sosteniendo la palanca de mando hacia arriba hasta que el nUmero
del nivel desplegado sea igual a D, (es decir, la distancia entre las Placas de Inclinacion 1y 3).
Ahora, oprima el bot6n Store dos veces

Repita este proceso para D3, Dy, etc. hasta D,,.

Tenga mucho cuidado de no cometer un error durante esta configuracion inicial o sera necesario
regresar al principio y comenzar otra vez. También trate de no sobrepasar el siguiente nivel o
tendra que regresar al nivel anterior.

Cuando se hayan introducido todos los niveles, use la palanca de mando para confirmar la entrada
correcta de todos los valores, después oprima Escape y después seleccione la Opcion 3, Modificar
Configuracion y mantenga oprimido el boton Store hasta que se despliegue “;Guardar Config?;
ahora con la palanca de mando seleccione “Yes” y oprima Store.

Dé un nombre al archivo como Puente-1, es decir, uno que identifique el Puente y el nimero de la
serie de placas de inclinacion.

Una vez mas, oprima Store y ahora la configuracion se almacenara en la memora y puede ser
convocada rapidamente en cualquier momento.

Repita el proceso para todas las series de placas de inclinacion en el puente.
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H.4. Toma de Lecturas

Se toman las lecturas conectando la Consola GK-603 a un Clindmetro Modelo 6201, el cual se coloca en
cada una de las placas de inclinacion sujetadas al puente. Una buena idea es escribir el nimero de nivel en
la placa de inclinacion, es decir, escriba cero en la Placa de Inclinacion 1, escrita la distancia (nivel) D, en
la Placa de inclinacion 2, etc. Esto serd Util para evitar confusién durante el proceso de lectura.

1.

Las placas de inclinacién se deben posicionar horizontalmente para que su eje 1.3 esté alineado
con la longitud del puente. Siga las instrucciones del manual del clinbmetro para posicionarlo
arriba de la Placa de inclinacion 1 con el Eje + junto al pin #1.

Encienda la Consola de Lectura GK-603 y seleccione la opcion “Tomar Lecturas”.

Ahora seleccione la configuracién almacenada anteriormente para esa serie particular de placas
de inclinacion e inmediatamente aparecera la Pantalla de Lecturas con el nivel en cero y el Set
Number (el ndmero en el cuadro superior derecho) estard en “1!. Almacene la lectura de la
inclinacién oprimiendo el botdn Store.

El nivel permanecera el mismo, pero el Set Number cambiara a 2 listo para la lectura de 180°.
Gire el inclinébmetro a 180° y reemplacelo una vez mas en la placa de inclinacion en la direccion
1.3, esta vez con el signo de + junto al Pin 3. Ahora oprima el botdn Store.

El nimero de nivel ahora saltara al siguiente nivel y el Set Number regresard a 1 listo para el
siguiente par de lecturas en la siguiente placa de inclinacion. PRECAUCION: DEJE LA
CONSOLA DE LECTURA GK-603 ENCENDIDA en todo momento durante el estudio de la
serie de placas de inclinacién. NO apague la consola o se perderan las lecturas del clinbmetro
almacenadas en la memoria. Si el estudio se interrumpe y se necesita apagar la consola de lectura,
siempre recuerde guardar los datos al iniciar el seguimiento de los procedimientos descritos en el
manual GK-603.

Muévase a la siguiente placa de inclinacion. Confirme que el nimero de nivel escrito en la placa
sea el mismo que se muestra en la panta de visualizacién de la GK603.

Fije el clindbmetro en la placa de inclinacién en la direccion 1-3 con el + Eje junto al Pin 1.

Una vez mas, confirme que el Set Number esté en 1 y que el nivel de lectura desplegada sea el
mismo que el escrito en la placa de inclinacion. Ahora, almacene la lectura.

Invierta el clindmetro para que la direccion +A junto al Pin 3. Confirme que la lectura del nivel
sea correcto y que el Set Reading esté en 2. Ahora, oprima Store Reading.

Repita el proceso descrito en las Secciones 4.4 y 4.5 para todas las placas de inclinacion, teniendo
cuidado en todo momento de ver que el Level Number y el Set Number se desplieguen antes de
almacenar la lectura. No apague la consola de lectura en ningin momento durante el estudio ya
que se perderan todos los datos.

Si ocurren errores en cualquier placa de inclinacion siempre es posible regresar a esa placa,
manipulando el control para que el nivel apropiado y el conjunto de lecturas sean visibles y
después oprima el botdn Store, sobre escribiendo y corrigiendo cualquier lectura defectuosa ya
almacenada.

Cuando todas las lecturas se hayan almacenado correctamente, oprima el boton Escape y
seleccione Save Data File, dando al archivo un nombre y nimero Unico, y presione el boton Store.
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H.5. Andlisis de Datos

Las lecturas se analizan de la manera descrita en el manual GK-603.
H.5.1. Perfiles

Los perfiles reales del puente relacionados con una linea recta longitudinal que corre a través de la primera
estacion de la placa de inclinacion se pueden obtener seleccionando:

Paso PANTALLA OPCION

a. Menl PRINCIPAL Opcidn 2 - Reduccion de Datos

b. Reduccion de Datos Opciodn 1 - Cargar archivos de datos

C. Datos del Perfil Seleccione el archivo donde estdn almacenadas las
lecturas iniciales

d. Reduccion de Datos Para imprimir reportes, seleccione la Opcion 2
Para ver o imprimir un perfil, seleccione la Opcién 3

e. Ver/Imprimir Trazados  Seleccione el perfil del eje A

Graficos

f. Ver o Imprimir Seleccione ver u oprima la palanca de mando para

imprimir.

Necesitara conectar una impresora a la conexion RS232 para obtener trazados gréficos.

H.5.2. Deflexiones
Para calcular, imprimir y trazar graficas es necesario primero ir a la pantalla de Reduccién de Datos y
seleccionar la Opcién 5, Config. Reduction. Después seleccione la Opcion 3, Tipo: y oprima el boton
Select para cambiar de Perfil a Deflexion. Ahora oprima Escape para regresar a la opcién Cargar Archivo
de Datos en la pantalla de Reduccion de Datos.

a. Seleccione el Archivo de Datos Inicial.

b. Después Selecione el Arhivo de Datos Actual.

c. Ahora, imprima los Reportes o Vea/Imprima trazados gréaficos de deflexion como antes.
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APENDICE | - SUMAS DE COMPROBACION y “ERRORES SISTEMATICOS” EN
LAS SONDAS DE INCLINOMETROS

I-1 Introduccidn

Muchos usuarios han expresado preocupacion acerca de las sumas de comprobacién o “errores
sistematicos” en las sondas de los inclindometros. Les preocupa el efecto del “error sisteméatico” sobre la
exactitud de las lecturas. El prop6sito de este apéndice es demostrar que bajo circunstancias normales, el
efecto del “error sistematico” o de las sumas de comprobacion es insignificante aun con sumas de
comprobacion tan grandes como 2000. EI inico momento en el que se originaria un problema es si el
error sistemético o la suma de comprobacién eran para cambiar entre las dos mitades del estudio.

El término “error sistematico” viene de la terminologia de levantamiento de planos. Es normal para todos
los teodolitos tener un “error sistematico” que es originado por imperfecciones de la alineacion del eje de
colimacion y otras desalineaciones. Estos “errores sistematicos” se eliminan rutinariamente tomando dos
lecturas del teodolito: un angulo se mide con la cara de la escala vertical a la izquierda del teodolito y otro
con la cara de la escala vertical a la derecha del teodolito. El promedio de las dos lecturas “cara derecha” y
“cara izquierda” da como resultado el angulo real ya que el “error sistematico” se cancela.

En forma similar con la sonda del inclinometro el “error sistematico” se origina del hecho de que el eje de
la sonda del inclinbmetro no esta paralelo al eje eléctrico del transductor acelerémetro interno de
equilibrio de fuerzas. Una vez mas el “error sistematico” se elimina tomando dos analisis de las lecturas
del inclinémetro, una con las ruedas de la sonda del inclinémetro apuntando en una direccion y otra con
las ruedas de la sonda a 180° de la primera direccion. Si el primer grupo de lecturas es demasiado grande
por la cantidad del “error sistematico” entonces el segundo grupo de lecturas serd demasiado pequefio por
la cantidad del “error sistematico” y el promedio o suma de las dos lecturas sera una medida de la
inclinacién real ya que el efecto del error sistematico se eliminara totalmente.

1-2 El Efecto del “Error sistematico” sobre la precision de las lecturas

El “error sistematico” o comprobacién de sumas solamente puede afectar la precision de las lecturas si
afecta la calibracion de la sonda. Esto es posible debido a que la salida del transductor de la sonda es
proporcional al seno de la inclinacion desde la vertical y la funcion seno no es lineal.

Imagine, por un momento, que el eje eléctrico del transductor se encuentra a cinco grados de estar paralelo
al eje del inclinometro. Esto daria origen a un “error sistematico” de 01743. (El lector del inclinbmetro
despliega 20,000 sen @). Por lo tanto, un grupo de lecturas seria demasiado grande por esta cantidad y el
otro grupo de lecturas de un estudio normal de un inclindmetro seria demasiado pequefio por esta
cantidad, pero la suma de las dos lecturas seria precisa, habiéndose cancelado los “errores sistematicos”.
Sin embargo, si asumimos que el barreno es casi vertical entonces el transductor estard inclinado en un
angulo de 5°. La diferencia en el declive de la funcion seno en cualquier punto es igual al coseno del
angulo en ese punto. El coseno de 0° es 1.0000, el coseno de 5° es 0.996 por lo que el efecto de este “error
sistematico” sobre la calibracion de la sonda es aumentarla por un factor de 1/0.996 = 1.004.
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La implicacion préctica de esto significaria que si la deflexion aparente de un barreno era de 100 mm, la
deflexion real seria de 100.4 mm. Practicamente para todas las aplicaciones, en el mundo real, la
diferencia es insignificante y es mucho menor que la diferencia que ocurre normalmente de medicion a
medicion, es decir mucho menor que la precision de las mediciones de la sonda del inclinémetro. (La falta
de precision es ocasionada por una falla en la posicion de las ruedas de la sonda en exactamente el mismo
lugar de una medicion a otra; por no esperar lo suficiente para permitir que el transductor de la sonda
descanse antes de la lectura; y por suciedad que ocasionalmente se encuentre en la tuberia guia del
inclinémetro).

Notese que la precision normal del sistema de la sonda de un inclinémetro es + 7 mm en 30 metros. Por
comparacion se puede ver que la exactitud o precision normal del sistema es mucho mayor que el error de
calibracion ocasionado por el “error sistematico” y que para todo efecto practico el “error sistematico” no
es de consecuencia y se puede descontar completamente si es menor de 2000 digitos.

(Como otro ejemplo, suponiendo que la suma de comprobacién fue tan grande como 5000 digitos. Esto es
equivalente a un error angular total de desalineacién de casi 15 grados. El efecto sobre la calibracion seria
un poco mas de 3% por lo que la deflexién aparente de 100 mm estaria errada por 3 mm lo cual una vez
mas es menor que la dispersion normal de datos debido a la imprecision).

1-3 Mediciéon del “Error sistematico”

El “error sistematico” es la lectura mostrada por la sonda del inclindmetro cuando esta perfectamente
vertical. En la practica, la manera mas facil de obtener el “error sistematico” es efectuar una medicion
normal con el inclinémetro, con los dos grupos de lecturas a 180° y después efectuar un reporte de “suma
de comprobacion. (Ver la seccion 3.2.2.1). El examen de los datos revelara la suma de comprobacion
promedio que es igual a dos veces el “error sistematico”.

1-4 Ajuste del “Error sistematico” a cero

Hay tres maneras de ajustar el “error sistematico” a cero. Ninguna de ellas es necesaria desde el punto de
vista de mejorar la precision.

1.4.1 Mecdnicamente

Al momento de la manufactura, se ajusta el eje eléctrico del transductor por medio de calzas de
ajuste, etc. hasta que apunte paralelo al eje de la sonda del inclindmetro. Este método tiene la
desventaja de que si el “error sistematico” cambia debido al desgaste y manejo tosco de la sonda,
o0 que el transductor esté sometido a una onda de choque, es necesario que la sonda se regrese a la
fabrica para desmantelarla y volverla a ajustar.

1.4.2. Eléctricamente

El conjunto de circuitos electronicos puede estar incluido en la sonda para que la salida del
transductor se pueda ajustar a cero cuando la sonda esté vertical. La desventaja de este método es
que introduce componentes electronicos en el interior de la sonda que pueden alterar con el
tiempo, la temperatura y humedad, lo cual si el “error de apreciacion” cambia debido al desgaste o
manejo tosco, serd necesario que se desmantele la sonda y que se reajuste el conjunto de circuitos
electronicos.
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También, esta forma de correccion solamente enmascara el “error sistematico”, no lo elimina
realmente y si es muy grande, la calibracién se vera afectada como se describe en la Seccion 1-2.

1-4.3. Mediante el software

La mejor manera de ajustar el “error sistematico” a cero es aplicando una correccion automatica a
las lecturas medidas usando las capacidades del software de la consola de lectura del inclindmetro.

El procedimiento para ajustar el error sistematico a cero se describe en las secciones 3.5.4.3 y
3.5.4.4 que cubren el tema de “Cambios a Cero” que es lo mismo que “errores Sistematicos”. La
ventaja de este método descansa en su simplicidad y la habilidad de ajustar el “error sistematico” a
cero en cualquier momento sin desmantelar la sonda. Este es el método elegido por Geokon.

Otra ventaja de este método es que es posible mediante una eleccion prudente del “error
sistemético” introducido en el programa de software hacer que una sonda de exactamente la
misma salida de digitos que otra sonda. Se ha pensado algunas veces que esto es deseable cuando
las sondas estan conectadas y se desea una continuidad ininterrumpida de los datos sin procesar.
Esto no es necesario por razones de exactitud como ya se ha explicado.

La desventaja de este método es que, si se cambia la sonda, el operador debe recordar cambiar la
compensacion del cambio a cero en el programa para adecuar el “error sistematico” en la sonda
nueva.

1-5 Conclusién

Se ha mostrado que para todo efecto practico las sumas de comprobacion menores a 2000 digitos no son
de consecuencia y se pueden ignorar completamente siempre y cuando el estudio se realice de la manera
normal. (es decir, 2 grupos de lecturas a 180°). También se ha mostrado que el mejor método por mucho,
para ajustar el “error sistematico” a cero, es por medio de las capacidades del software en el lector del
inclinémetro. Este es el método elegido por Geokon.



71

APENDICE J - SONDA CON INDICADOR ELECTRONICO ESPIRAL /
COMPENSACION CERO

J-1 Introduccién

El software versiones 2.8 y superiores de la Consola de Lectura GK-603 da soporte a la Sonda con
Indicador Electrénico Espiral Modelo Geokon 6005. Cuando se selecciona Aplicaciones del Sistema |
Configurar Sonda | Tipo, aparecera una entrada “Compass”. Cuando se selecciona “Compass” se hacen
varios cambios a la manera en que la consola opere. Se necesitard aplicar una Compensacion Cero para
que la salida de la sonda se lea 0°-360°.

J-2 Cambio a Cero del Eje A

Bajo el Menu Principal seleccione “Aplicaciones del Sistema” y seleccione “Configurar Sonda”. En la
pantalla de Configurar Sonda cambie Tipo a: “Compass” oprimiendo el boton Select. Muévase hacia abajo
a Cambio a Cero del Eje A y oprima el botdn Select. Se debe introducir el Cambio a Cero del Eje A para
justificar la salida de 0.100 V del Indicador Electronico Espiral de la Sonda a 0°. Introduzca +1000 y
oprima el botén Select. Oprima Escape para ir a la Pantalla de Lectura y continle su procedimiento de la
manera usual. Ver la seccion 3.5.4.3. Cambio a Cero del Eje A en la pagina 34.

J-3 Pantalla de Lectura

El despliegue en la Pantalla de Lectura para los canales A y B ahora incluye un punto decimal. El rango
normal de despliegue para A 'y B es 0.0 a +360.0, indicando grados. La lectura del Canal B se calcula
afiadiendo 90° a la medicion de extension del canal A.
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APENDICE K: Trasferencia de Datos de la GK-603 via Hiperterminal

Iniciar Hiperterminal: Start | Programs | Accessories | Communications
Introduzca un nombre para la Conexién

Connection Description i A

% Mew Conneclion

Erter a narme and chioose an icon fon the conhection:

M anme;
|GK-EIIIB

| care

Seleccione OK.

2%

% GE&DZ

Enter degailz ior the phane number thak wou want todak

CovninyAeciar I Uriked Skates (1] :I

Arza code: IGEI:

FPhiore rumber |

Coriect Leng: I Cord j

gk | Coned |

Cambie la aplicacion de “Connect Using” al puerto COM apropiado de la computadora que se
esta usando.

Seleccione OK.
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Introduzca las Aplicaciones para el Puerto como se muestra. Seleccione Aplicar. Seleccione OK.

21
Foit S=itings |
Bils per second: | 3600 a |
Dalabits: | =l
Paiity: [Mone =l
Step bits: [ [
Floss canirol: [ ~ |

Restare D=iauts |
k. Cancz| Ao
| | |
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Con el cursor en la pantalla de visualizacion oprima Enter unas cuantas veces para verificar que
se han establecido las comunicaciones. Aparecera una serie de asteriscos (*) en la pantalla.
Cuando reciba confirmacion de las comunicaciones seleccione Transfer | Capture Text.

Wreotes s Tie of o Fcoais tent

l-n-t] @ (3G " Yoo Nemarger [ @ o603 - Al doc - M. LB D |« axm

Introduzca la Ruta y el nombre del archivo que desea crear, ya sea directamente o con el boton
Buscador. Seleccione Start.

2ix)

Falder: CAGR-E0E TAT

Rl [CAGRADLTHT

Stat | Cancal |
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En el Menu Principal de la GK-603 seleccione (3) Transmit/Receive. Seleccione (1) Send Data
File. Seleccione el archivo de datos de interés. Después oprima el boton Select/Store. El archivo

de datos se desplegara en la pantalla.

Fir G0t Vew O Trargfer Hep

Dia| &|3] i) o7

GK 683N(uv3.0 04/80) 2.6 FORMAT 11
PROJECT :27

HOLE NO.

DATE

TIHE :11:12:

PROSE NO. 1061

FILE MAME:2?

= | |BRERDINGS :5

Wistat| 8 (3 Q) " 5 Yoot Nareercer (@ or-cor-mppertem.. 2@ aminmenis. dee - 1. 2B E |«% aem

Ahora la descarga esta completa. Existe un archivo de texto segun lo especificado por el Usuario.
Puede abrir este archivo en NotePad o WordPad. También se puede abrir en Excel.

Seleccione el menu Exit the File. Guarde las aplicaciones segun sea apropiado.



